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* Nota1: Si se necesitan transformadores de voltaje, consulte la documentacion técnica
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Entradas Digitales configurables

* Nota 1: Configuracion predeterminada, se puede ajustar a través del software para PC como se desee
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* Nota1: Las entradas analogicas pueden utilizarse con sensores resistivos (rango max. 0-500 Ohms), con

transductores de corriente externos de 20mA equipados con una resistencia de 30 ohmios y 1/4 W o como entradas

digitales adicionales

** Nota2: Asegurese de que el cuerpo del motor y 0Vcc estan conectados en caso de utilizar un sensor de un solo hilo

*** Nota3: El terminal com(n de entrada analdgica debe tener una conexion directa con el terminal -Bat del controlador.
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Conexion bus CAN
J2
CAN1

OV CANL CANH RES *Nota1

(@) (@) (@) @)
S 3 3
= 2 2
SR R SR
3 S S
© © L

A OTROS MODULOS

** Nota 2

* Nota1: La resistencia de 120 ohmios incorporada debe puentearse con el terminal CAN H sélo en el primer y ultimo médulo del bus
** Nota2: CAN 1 esta dedicado a la comunicacion entre modulos. Las opciones de CAN estan disponibles en CAN2
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* Nota1: La resistencia de 120 ohmios del extremo del bus debe colocarse entre los terminales CAN Ly CAN H s6lo en el Gltimo equipo.
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