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1 Evolution de la documenttion technique

VERSION DATE MODIFICATION PAR
A 12 Nov. | Point de départ. Dérivé de la documentation MASTER. LB
2008
B 19 Fév. | Références ajoutées au menu. Révision glopalgoute I'équipe. LB
2008
C 06 Avril | Mise a jour et révision globale JFB
2009 JAM
D 02 Fév. | Mise a jour connexion Ethernet JEB
2010 | Mise a jour schéma de cablage
Mise a jour Carte SD
Modification contr6le Disjocteur

Tableau 1@Evolution de la documentation technigue

Vous pouvez télécharger la derniere version de cette documentation et toute autre documentation
relative auMASTERR.0 sur notre site wethttp://www.cretechnology.com/

Documentation disponible sur le site Web de CRE technology:

A54Z0 9 0020R est la documentation techniqgue dMASTER.O (ce manuel). Généralement
utilisé
pour l'installation du produit.

A53 Z0 9 0020-EN est la liste compléte des variables avec étiquettes, unités, et limites (voir
8Erreur! Source du renvoi introuvablg.en
anglais, en format PDF. @=tlocumentation est généralement utilisée comme
référence pendant la phase d'intégration.

A53 Z090020-x  est la liste compléte des variables avec étiquettes, unités, et limites (voir
8Erreur! Source du renvoi introuvablg.en
toutes langues, en format EXCEL WORKBOOK. Cette documentation est
généralement utilisée comme référence pendant la phase d'installation.
DSYSNYfSYSyd | LIWISES a9-/9[ CL[9¢O®

|
S NOTE

Lisez ce manuel en entier ainsi que toute autre documentation associée avant d'installer, utiliser, ou
intervenir sur cet équipement. Appliquez toutes les regles de séauiléeu de travail et de

I'équipement. Le non respect de des indications peut entrainer des dommages corporels et/ou
matériels.

Contactez votre distributeur CRE technology pour une formation.
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5 Généralité s
MASTER 2.0 est un module de contrdle de centrale couplée a un ou plusieurs réseaux.
Le produit fournit toutes les fonctions nécessaires:

e Gestion de centrale avec plusieurs réseaux
e Défaillance réseau triphasé
e Protection électrigue de la centrale et déseau
e Couplage manuel et automatique au réseau (fréquence, phase, tension)
e Gestion de la puissance selon plusieurs modes:
o Transfert fugitif avec rampe de transfert
0 Couplage permanent avec talon centrale
o Couplage permanent avec écrétage réseau
e Contrdle du Gs phi lors du couplage au réseau.

La directive CEM (89/336/EEC) concerne les émissions et I'immunité électromagnétique. Ce produit
est testé en appliquant les standards, en totalité ou en partie, qui sont documdatésle fichier
technique suivant:

CEM 2004/108/EC, qui remplace la directive CEM (89/336/EEC) relative aux émissions
électromagnétiques a partir du 20 juillet 2009.

A ce titre, ce produit est congu pour respecter les normes harmonisées suivantes:
EN 55092009

EN 55099:2010

EN 55088:2008

2006/95/EC (remplace la directive 73/23/EEC depuis le 16 janvier 2007).
SAE J1939/71, /73, /31

Autres normes:

EN 61326L: 2006 (Industrial location)

EN 55011

EN 6100eB-2

EN 610068-3

NB: Il s'agit d'un produit de clag A. Dans un environnement domestique, ce produit peut

LINE $21j dzSNJ RSa AYGSNFSNBYyOSa NIRA2 3FIsylyidSao [ Qc

adéquates.
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Température
Utilisation 0 &55°C
Stockage-30 a +70°C

Humidité 5 a 95%

drcuits tropicalisés pour un usage normal en milieux humides.

Face avant: protection IP54.

Face arriére: protection 1P20.

Altitude 2000m

Dimensions: 248x197x57mm
Poids: 1.9kg

177 mm

Figure

1@Découpe pour intégration

Note: La découpe doit étre nettoyée et lissée avant le montage.
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6 Description

technology

Figure 2 @Face avant

MASTER 2.0

8/31/2011 16:20:54

FALT o

i

La face avant permet la configuratiehla surveillance dMASTER.O et de l'installation qu'il
contrble. Elle est composée d'un affichage LCD grande taille et d'un clavier. Rejparsezu
chapitre 'Erreur! Source du renvoi introuvablé, pageErreur! Signet non défini. pour plus
d'informations sur les fonctions des LEDs et des touches.

Caractéristiques écran Valeur

Taille 240x128 pixels
114x64 mm
30x16 Caracteres

Taille du texte(petite typo) 2.7x3.6 mm

(typo standard) 3.6x3.6 mm

(grande typo) 9.45x9.45 mm

Rétro éclairage 60 cd/m2

Mode LCD STN

Tableau 2 - Caractéristiques de ['‘écran
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Les cing touches de l'affichage permettent un acces direct aux menusatioios spéciales. Voir le
chapitre "Interface utilisateur”, pour plus d'informations sur les fonctions des LEDs et des touches.

Touche Mode de navigation Mode d'entrée
(pendant la modification du
parametre)
Fléche de f "Scroll" / sélectionnemenus et Change la valeur du parameétre
navigation y N\ parametres.
Enter Sélectionnerunmenu/Bascul{ + I ft ARF GA2Y RQdzy
vers le mode Entrée au mode Navigation
Shift 'GATAAS dzy Al dzS Non utilisé.
' touches (+;, ).
+ _ Raccourcpour fonctions Augmenter valeur.
== spéciales Choisir prochaine valeur.
B + vite en mode manuel.
+U en mode manuel associé a
touche Shift.
- Raccourci pour fonctions Diminuer \aleur.
spéciales Choisir valeur précédente.
- vite en mode manuel.
-U en mode manuel associé a |
touche Shift.
Esc Retour au menu parent Annule la modification de _par:_:lmétr
Iaffichage et retour au mode Navigation

Touche Fonction

Klaxon Arrét du klaxon eextinction de la LED associée.

La LED rouge associée indique I'état du klaxon.
Fault Acces direct au menu défauts.
Une LED rouge indique I'état de défaut de la centrale.
Appuyer sur cette touche vous renverra au menu associé, qui mo
les défauts acts.
Appuyer une deuxieéme fois sur la méme touche vous renverra 4
menu précédent.
Acceés direct au menu alarmes.

Une LED orange indique I'état d'alarme de la centrale.
Appuyer sur cette touche vous renverra au menu associé, qui mo
les alarmesctives.

Appuyer une deuxieéme fois sur la méme touche vous renverra 4
menu précédent.

Info n 1. Acces direct au menu liste de parametres (configurable)

2. Associé a la touche Shift, stockage en mémoire flash des paran

Y2ZRAFASASD -LEIISES af{l

]

Alarme

Master 2.0 _Documentation technique_fr.doage15/152



8/31/2011 16:20:54

Appuyer sur cette touche vous renverra au menu personnalisab
associé, qui affiche les parametres auxquels I'utilisateur désire ace
rapidement.
Appuyer une deuxiéme fois sur la méme touche vous renverra &
menu précédent.
Lampe Test LED: appuyer scette touche allume toutes les LED du MAST
2.0. Test simple afin de vérifier le bon fonctionnement des LED e

clavier.

Tableau 4 @Touches du panneau de service

Le panneau de contrdle permet a l'igdteur de contrbler le générateur. Voir le chapitre "Interface
utilisateur", pour plus d'informations sur les fonctions des LEDs et des touches.

Touche Fonction
LED en 2 O Cette LED n'est associée a aucune touche. Elle est allumée lorsqu
haut a . appuie sur une touche, et éteinte touches relachées. Cette LED res
droite _ allumée lors de I'enregistrement des paramétres (voir SiHtrd@essus).
Auto | (7% | Active le mode AUTO. La LED associée est allumée lorsqu’AUTO est
1 AUTO |
Test \ Active le mode test. LaED associée est allumée lorsque TEST est ac
Manu Active le mode manuel. La LED associée est allumée lorsque MANLU
activé.

Start Démarre la centrale (seulement disponible en mode manuel).
Stop Arréte la centrale (seulement en mode manuel)

oll Ferme/ouvre le disjoncteur jeu de barre (seulement en mode manue
oll Ferme/ouvre le disjoncteur réseau (seulement en mode manuel).

Tableau 5 @Tlouches du panneau de contréle
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Foncion
Centrale Vert lorsque la centrale est en marche
Jeu de Vert lorsque la tension de la centrale est présente suf
barre jeu de barre.
Disjoncteu Vert lorsque le disjoncteur jeu de barre est fermé.
r jeu de
barre
Disjoncteu Vert lorsqie le disjoncteur réseau est fermé.
r réseau
Tension Vert lorsqu'une tension est présente a lI'entrée
réseau/ réseau/jeu de barre
jeu de
barre

Tableau 6 @A EDs du panneau de controle

La partie supérieure du paeau indique I'état de I'alimentation. Il y a une LED verte qui fait office de
point dans le logo 2.0. Cette LED s'allume lordddSTER.O est alimenté.
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N° de Description Raccordement Remarque
borne (mm?2/ AWG)
Al Sortie relais 6 25/12 b . FGGSNRS F2dz2NYyA £ 0
servir de sortie relais configurable.
240 V AC, 5 A max. Détails daksrgur! Source
du renvoi introuvable.
A2 Sortie relais 7 25/12 b . FGGSNRS F2dz2NYyA £ 0
servir de sortie relais configurable.
240 V AC, 5 A max. Détails daksrgur! Source
du renvoi introuvable.
A3 Arrét d'urgence 25/12 Au + batterie, normalement fermé;
Bl Jeu de barre N 25/12 Normalement déconnecté. Si connecté, MAST|
calculera une tension neutre virtuelle.
B2 Jeu de barre L1 25/12 Mesure de & tension centrale.
100 a 480 VAC entre phases. Frégquence: 50 g
B3 Jeu de barre L2 25/12 60 Hz.
Ces lignes doivent disposer de protections
B4 Jeu de barre L3 25/12 externes, fusibles 100 mA / 606AL.
B5 Réseau L1 25/12 Mesure de la tensin réseau.
100 a 480 VAC entre phases. Fréguence: 50 g
B6 Réseau L2 25/12 60 Hz.
- Ces lignes doivent disposer de protections
B7 Reseau L3 25/12 externes, fusibles 100 mA / 606AC.
Cla Sorties1labs 25/12 <350 mA. Protégés contre lesrmnsions. Charge
C5 réactive.
Chagque sortie peut étre configurée avec ung
fonction spécifiqgue ou programmée avec uneg
équation. Voir détails dansgreur! Source du
renvoi introuvable.
C5 peut aussi servir de s@tthien de garde
(configuration d'usine).
D1 Jeu de barre KL 25/12 Mesure du courant centrale, 0 a 5 A. Couran
D2 Jeu de barre 114 25/12 maximum: 15 A pendant 10s.
D3 Jeu de barre 2 25/12 Consommation 1MAC.
D4 Jeu de barre 12+ 25/12 Transformateur de courant externe utilisé en
D5 | Jeu de barre I3 25/12 temps normal.
D6 Jeu de barre 13+ 25/12
D7 Non connecté 25/12
El Disjoncteur 257112 Deux relais configurables avec un en commun,
réseau NC pour la fermeture et urpour l'ouverture. 240 V
E2 Disjoncteur 257112 AC,5A.
réseau NO Contact isolé.
E3 Disjoncteur rés. 25/12
commun
E4 Disjoncteur bus 257112 Deux relais configurables avec un en commun,
NC pour la fermeture et un pour l'ouverture. 240 V
E5 Disjoncteur bus 257112 AC, 5A.
NO Contact isolé.
E6 Disjoncteur GE 257112
commun
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F1 Mesure de 2.5/12 (blindé) 0 a 10 kOhms capteurs résistifs avec gain
réserve 1 programmable. Détails dan&feur! Source du
F2 Mesure de 2.5/12 (blindé) renvoi introuvable.
réserve 1+
F3 Mesure de 2.5/12 (blindé) 0 a 10 kOhms capteurs résistifs avec gain
réserve 2 programmable. Détails dan&feur! Source du
F4 Mesure de 2.5/12 (blindé) renvoi introuvable.
réserve 2+
F5 Blindage 25/12 Doit étre utilisé afin de protéger les signaux
blindés.
F6 Mesure de 2.5/12 (blindé) 0 a 400 Ohms capteurs résistifs.
réserve 3
F7 Mesure de 2.5/12 (blindé)
réserve 3 +
F8 Mesure de 2.5/12 (blindé) 0 & 400 Ohms capteurs résistifs.
réserve 4
F9 Mesure de 2.5/12 (blindé)
réserve 4 +
Gl +20 mA + 2.5/12 (blindé)] %10V (entrée 20 kOhms) ou £20 mA (entrée }
G2 Blindage 25/12 Ohms).
G3 +20 mA- 2.5/12 (blindé)] Employé comme mesure d'entrée de puissan(
réseau
G4 Paralléle - 2.5/12 (blindé)| 5V (10 KOhms) compatible avec lignes parallé
G5 Blindage 2.5/12 Répartition de charge et seuil de puissance
G6 Parallele. + | 2.5/ 12 (blindé) (seulement kW).
Compatible avec pont de Wheatstone.
G7 Non connecté 25/12
G8 Non connecté 25/12
G9 Speed out 25/12 Sortie analogique de contrdle de la charge (da
G10 Blindage 25/12 le cas de la centrale électrique, sans
Gl1 Speed ref. 25/12 communication pas CAN)
H1 Non connecté 257112
H2 Non connecté 257112
H3 Blindage 257112
H4 Non connecté 25/12
J1 Entrée 25/12 Entrée logique avec 10 kOhms puyli.
disjoncteur Entrée dédiée aux retours d'info du disjoncteuy
réseau réseau.
Accepte les contacts NO ou NC au 0V.
Non isolé.
J2 Entrée 25/12 Entrée logique avec 10 kOhms puyti.
disjoncteur jeu Entrée dédiée aux retours d'info du disjoncteuy
de barre jeu de barre.
Accepte les contacts NO ou NC au 0V.
Non isolé.
J3 | Démarage/arrét 25/12 Entrée logique avec 10 kOhms puyti.
a distance Entrée dédiée aux demandes de démarrage/ar

a distance.
Accepte les contacts NO ou NC au 0V.
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Non isolé.

J4 a Entrées 25/12 Entrées logiques avec 10 kOhmsl-up.
J15 | supplémentaires 10 entrées peuvent étre configurées avec de
1a10 fonctions spéciales ou programmées avec dg
équations.
Accepte les contacts NO ou NC au 0V.
Non isolé. Détails dan€greur! Source du renvo
introuvable.
K1 Réserve de 25/12 Utilisé comme alimentation 12V pendant le
puissance démarrage. Un condensateur peut étre conneg
entre la masse et cette ligne pour une meilleut
tolérance aux baisses de tension. Une valeur
1pF par 50uS est recommandée. Aingi0O0UF
rallonge le temps avant extinction de 50ms. Pe
étre réglé. Une grande valeur est désirable.
K2 Alimentation + 257112 9 a 40V, consommation 10 Watt (sans
actionneur).
Protection contre inversion de polarité.
K3 Alimentation- 25/12 Note:
[ QF £ AYSy il ( kaBcygrdéa entreRe?
modules avec un cable 4 mmz2. Voir régles dg¢
cablage.
Fusible externe 5 A / 40-DC recommandé.
K4 Non connecté 257112
L1 Réseau 13+ 25/12 Mesure du courant Bus/Réseau.
L2 Réseau I3 25/12 1 a5 A. Courant maxi: 15 Arant 10s.
L3 Réseau 12+ 25/12 Consommation 1\AC.
L4 Réseau I2 25/12 Transformateur de courant externe employé e
L5 Réseau |1+ 2.5/12 temps normal.
L6 Réseau 1 25/12
CoM1 CANL1 inter Male DB9 125 kbaud.
MASTER 2.0/ (blindé) Standard CAN® bus.
GENSYS 2.0 Utilise un protocole propriétaire afin de

communiquer avec d'autres MASTER 2.0 et
GENSYS 2.0 (gestion de kW, kVAR, et du jel
barre mort) pour le partage de données.

Isolé.
SHIELD |[SHIELD
PIN 1 NC
PIN 2 CAN-L
PIN 3 GROUNE
PIN 4 NC
PIN 5 GROUNE
PIN 6 GROUNE
PIN 7 CANH
PIN 8 NC
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PIN 9 NC
COM2| CAN2 options Male DB9 125 kbaud. Isolé.
CANOPEN (blindé) Standard CAN®© Utilisé pour communiquer ave
les entrées/sorties a distance.
SHIELD |SHIELD
PIN1 NC
PIN 2 CANL
PIN 3 GROUNR
PIN 4 NC
PIN 5 GROUNE2
PIN 6 GROUNR
PIN 7 CANH
PIN 8 NC
PIN 9 NC
COM3 USB USB Connecteur USB standard type B
Type B Utiliser par CRE Uniquement
Haute qualité
Com4 Ethernet RJ45 CATS Connecteur standard RJIEFHERNET.
Isolé. Utilise le protocole TCP/IP pour
communiguer. Détails dansl§.5
PIN 1 TX pair
PIN 2 TX pair
PIN 3 Rx pair
PIN 4 NC
PIN 5 NC
PIN 6 Rx pair
PIN 7 NC
PIN 8 NC
COM5 RS485 DB9Maéle 4800, 9600 ou 19200 bps.
MODBUS RTU (blindé) Utilisé pour communiquer avec SCADA.
Esclave MODBUS RTU. Fonctions lecture (04
03) et écriture (06 et 16), mode 2 fils.
Isolé.
SHIELD |SHIELD
PIN 1 NC
PIN 2 NC
PIN 3 GROUND
PIN 4 GROUND
PIN 5 B
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PIN 6 A

PIN7 NC

PIN 8 NC

PIN 9 GROUND

COM®6| Carte mémoire

SD

Carte mémoire pour extensions.

Tableau

7 @Description des entrées/sorties
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7 Interface utilisaeur

MAST:ZR

[[]]

LT o

| |

Figure 4 dnterface utilisateur

L'interface utilsateur peut étre contrélée de deux maniéres différentes:

-Directement sur le module via l'affichage et son clavier.

-A distance via le site web intégré au module et un PC.

Dans les deux cas les menus sont les mémes. Seule l'interface, LOCAL ou PC, change.

Au démarrageMASTER.O affiche un ECRAN DE BIENVENUE pendant une courte période, et bascule
ensuite a I'état du groupe (si ARRET D'URGENCE n'est pas connecté):

Figure 5 @Fcran d'état du Master
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Afin de gérer l'accés aux menBddASTER.O dispose de différents niveaux de sécurité protégés par
mot de passe. Ces niveaux sont expliqués dans le tableau suivant.

Quatre niveaux de sécurité existent pddASTER.O. Ces niveaux sont:

Niveau Mot de passe par Autorisation Menus accessibles
défaut
-1 G59¢ Préréglages compteurs (options)
Ceci est un acceés aux fonctions spéciales (@qdofir plus de détails)
0 Sans mot de passe, | Ce niveau n'est pas protég Menu d'affichage
appuyer sur [ENTER], par mot de passe seulement
1 M o0f S ydzY{ Niveau utilisateur, Tous menus

parametres, réglages &
mise en route.

Equations et paramétres ds

niveau 1

2 Seulement connu de Niveaudistributeur, Tous menus

CRE et ses distributeur| programmation de niveau 2

Equations et paramétres ds

niveau 2
3 Seulement connu de | Niveau fabrication réservé
CRE. CRE
Tableau 8 @Niveaux dautorisation et mots de passe

Le mot de passe pour votreveau et les niveaux plus bas peut étre changé dans le menu systeme
(voir chapitre 18.6.29.

Lorsque le mot de passe est montré sur I'affichage LCD, I'utilisateur doit d'abord appulfeX $&R]
(comme pour les autres parames) afin d'accéder a la page "mot de passe".

Password : *

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ
abcdefghijkimnopgrstuvwxyz
0123456789

~ ~

¢ D) C C OK

Figure 6 @Mode entrée de mot de passe

Trois lignes de caractéres (haut et basde c&se YnQ t WYWpQU | LI NI A&aasSyid |
touches contextuelles.
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Les 4 premieres touches contextuelles permettent la navigation du curseur jusqu'au caractere
désiré. La derniére touche ("OK") valide le caractére sélectionné et I'écrit digmselale mot de
passe (un * apparaitra).

Une fois tous les caractéres entrés, appuyer de nouvea[ENIFERYalide le mot de passe. Si juste,
le menu principal apparaitra. Sinon, la page de mot de passe sera de nouveau affichée.

Vous pouvez maintenanpauyer sur]ESC] [ENTER] entrer le mot de passe de niveau 1 comme
décrit cidessus afin d'accéder au menu du niveau le plus haut.

Le premier niveau contient trois entrées:
-Affichage
-Configuration

-Systeme

» Display
Configuration

System

| v | 4 [ [ |

Figure 7 @Menu p  rincipal

Une description compléte de tous les menus est donnée dans le chi&pirar! Source du renvoi
introuvable.

Les 5 icones au dessus des touches contextuelles changeront suivgd etparameétre a modifier
(liste choisie, étiquette, valeur numérique, mot de passe...) et le menu dans lequel on se trouve. Ces
02dz0KSa O2yadAiddzsSyd fF a0kl NNBE RS yIr@AalaA2yé o

L'utilisateur peut faire défiler les différents menus avec la barre de navigatiles touchefESC] et
[ENTER]

Quand l'utilisateur sélectionne un parametre et appuie [EMTER]l'affichage bascule en mode
"entrée”.

En mode entrée, la touch&SChnnule les modifications et vous renvoie au mode "Navigation".
[ENTER¢onfirme les parameétres modifiés et vous renvoie au mode "Navigation".

Le navigateur affiche une fleche blanche devant chaque lien ou paramétre du menu. Une fleche noire
indique le parametre ou lien actif. [Egure8

Figure9 - montre ces deux pointeurs:
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Active link

Display
Inactive Configuration
links
0 System
v | 4] | | |
Figure 9 - Description du navigateur
=-A[] Display =-A[ Configuration EIE[2| System
e a Generators electrical meters © i a Powier plant overview a Date, time and meters
a Mainz/bus electical meters © b a Start sequence a Pazswords, options
a Engnemeters 1 e a (e electrical settings a Gensys screen Saver
a Digital inputs/outputs £] Mainz/bus electrcal settings a Back ight timer, language settings
% Power plant overvien  § i a Engine/battery settings - 2] COM senial parts
- [E] Swnchonisation - £] Speed contol seftings - [2] Serial number, software version
% Generator fuel contral 8 e a Active power regulation a Gensys to PC file
- [E] Generator excitation contral ——© =] Exchation control settings - [2] PC to Gensys fil
e T N 2] Synchiorisation - 2] Dawnlbad loga

----- a Digital tranzistor outputs
=] Virtual digital inputz

----- a Modification by vanable nb

[—]Eﬂ] Marine
@ Mon eszential consumer biping
@ Heawy cansumer tip

----- @ Autornatic lnad/unload

Etﬂl CAM Open

- [2] Input messages

- [2] Output messages

Figure 10 - Arborescence

Afin de modifier un paramétre, sélectionnez le avec les teaatontextuelles et appuyez JENTER]
afin de basculer en mode entrée. De nouvelles icones apparaitront au dessus des touches
contextuelles selon le paramétre sélectionné.

Modification d'étiquette: K e |
Modification de valeur: || I =N |
Modification doption: || NI I NN N |

Figure 110Touches contextuelles du mode entrée

Une fois la nouvelle valeur sélectionnée appuyer[EINTERpour la confirmer.
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Tous les parametres utilisés dans la configuratioM#STER.O sont stakés sur dans mémoire
FLASH. Quand un paramétre est modifié par l'utilisateur, la nouvelle valeur sera stockée dans une
mémoire RAM. La nouvelle valeur est active tout de suite, mais sera perdue si l'alimentation du
MASTER.O est coupée ou trop faible. iafd'enregistrer les nouveaux parameétres dans la mémoire
FLASH, appuyez sur les toucf®&dIFT}[i] en méme temps. Ceci lance la séquence de sauvegarde
et enregistre tous les paramétres dans la mémoire FLASH. Les nouveaux parametres seront alors
actifs meme aprés une coupure de courant. Pendant cette séquence (quelques secondes) une LED
orange clignote dans le coin supérieur droit du module.

NOTE:

A A cause du grand nombre de paramétres, la sauvegarde peut prendre plusieurs
secondes. |l est donc essasitde sauvegarder les parameétres avec le moteur arrété
Pour sauvegarder tous les parametres appuyer sur les toy&hd& T} [i] en méme
temps. Sinon les paramétres seront perdus lorsNIAESTER.O est éteint.

NE JAMAIS ETEINDRE LE MODULE PENDANTHGARRE/LED ORANGE ALLUI‘

Sous Windows XP

- Ouvrir le ®Panneau de configuration
- Cliguer sur connection réseau
- Cligue sur «€onnection au réseau local

- Etat de Connexion au réseau local E]EJ
Général | Support
Connexion
Etat: Cornecté
Diurée : 09:25:03
Witesse 100.0 bbitsz
Activitg
Envoyés - 4"§| Regus
>
s
Paquets : 3751174 4 878933
| Proprigtés | [ Désactiver

- Cliquer sur gropriété »
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- Propriétés de Connexion au réseau local

Général | s

Se connecter en utilisant ©
| B8 Intel[R) PRO/100VE Netwark Conne ‘

Cette connexion utilize les éléments suivants :

T Microzoft TCPAP wersion B ~
T Pilote de moniteur réseau
ole Intemet [TCP/F 3
st
< | 5
D escription

Protocale TCP/IP [Tranzmission Contral Protocal| nternet
Protocol). Le pratocole de réseau étendu par défaut qui
permet la communication entre différents réseaus

! e

Y
[¥] Afficher licéne dans la zone de natification une fois connecté

M'indiguer si cette connexion a une connectivité limitée ou
inexiztante

Ok ] [ Annuler

- Sélectionner Protocole Internet (TCP/IP)
- Propriétés

Propriétés de Protocole Internet (TCP/IP)

Général |

Les paramétres [P peuvent &tre déterminés autormatiquement si votre
réseau le permet. Sinon, vous devez demander les paramétres [P
appropriés & volre adminiztrateur éseau.

(" Obtenir une adresse P autamatiquement

(®) Utiizer 'adresze IP suivante :

Adresze [P 192 168 . 100
Masgue de gous-rézeau : 2R Z2B5 0255 . 0
Fazzerelle par défaut : l:l

(%) Utilizer l'adresze de serveur DM S suivants :

Serveur DNS préféré :

Serveur DNS ausxiliaire : l:l

[ 0K ][ Annuler ]

- WSYLX AN £ 02A0S RS RAldsdu2(WaZ68.00A00)eS RI Yy &
(255.255.255.0)

- Faire «OK»

- Fermer les boites de dialogues ouvertes

w
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- Relier le MASTER2 PC avec un cable Ethercebisé
- Lancer internet explorer

- Dans le champ "Adresse", entrez 'URL du MASTERDP-OMASTER 2.0ATTENTION: le
FAOKASNI K2aida R2WINDGWENYSemBINBaisS (i @ ddtt keoyitanir ane hgne
telle que:

«192.168.11. MASTER 29

Quand vous essayez de changer le fichier host sous Windows Vista, vous ver@&zepant
message d'erreur qui ressemble a un des suivants:

Message d'erreur 1

Access to @wWindows System3®driverdetc\ hosts was denied

Message d'erreur 2

Cannot create the GVindowd System32driverdetc\hosts file.

Veérifiez que le chemin d'acces et le nom du fichier sont justes.

Ce probleme peut survenir méme si vous utilisez un compte administrateurdé\&arriger ce
probléme, suivez ces étapes:

1. Cliquez sur démarrer

@ , cliquez sur Tous les Programmascgessoiresclick droit suBlocnotes, puisExécuter en
tant qu'administrateur.

¢ Siunmotde passe ou une confirmation sont demandagez le mot de passe ou cliquez
"Allow" (permettre).

2. Ouvrir le fichierHosts effectuez les changements nécessaires, puis enregistrez les changements.

(.; hitp:ff192.168.11.1f - Windows Internet Explorer

v|¢'v, A|

Fichier ~ Edition  Affichage  Faworis  Qutils 7

Liens 4@ | Metvibes#General @ | Personnaliser les liens  (C3) Sites CRE product @& | gensys

w o [ghttp:,r,rlgz.lss.u.u l_l fi - B = - [Erpage - G outs - @

Fassword :

Faults Alarms Information
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http://gensys/

Remarque Le paramétre E4042 permet de régler le temps de validité de la connexion eesn@eit
délai passé, le mot de passe vous sera demandé a nouveau.

Une fois la connexion TCP/IP établie avec le MASTER 2.0, vous pouvez visionner les menus MASTER
2.0 avec tout explorateur tel que Fiox ou Internet Explorer.

[ FyOST fUSELX 2NJ 0SdzNJ 6LYGSNYy S SELIX 2NBNE CANBT:

La page "Mot de passe" du MASTER 2.0 doit apparaitre dans I'explorateur. Entrez votre mot de
passe.

Vous pouvez maintenant explorer les menus du MASTER 2.0.

Pour fermer la conndon, doublecliquez sur l'icone de connexion dans la barre d'état de Windows.
Dans la fenétre MASTER 2.0, cliqguez sur Désactiver. Fermez votre explorateur web.

Master2.0 dispose d'une méthode de configuration efficace grace au serveur web intégré.

Les dfférents menus sont alors accessibles par un explorateur web comme Firefox ou Internet
Explorer. Cependant, il est déconseillé d'étre connecté au PC avec le moteur en marche.

Avant de le connecter au MASTER 2.0, votre PC doit étre configuré comme clzaysitie suivant.

La prochaine figure montre un menu type du MASTER 2.0 sur un PC.

/2 http://gensys/1020.htm - Windows InternetE =13z
@ﬂ - |g http:,l',l'gensys,l’lDZEl.htlj 4| XK IGoogle

Goc ngt | G LI Envoyer + g’ﬁj » O Paramétres
'{3 ol @http:,l',l'gensys,ﬂDZD.htm | | Fﬁ - D AL I *

-

Generalites centrale

Sequence demarrage [/ arretc

Reglages electriques GE

Reglages electrigques reseaun

Reglages Moteur/Batterie

Reglages du controle vitesse

Esc

Defauts Llarmes Informations

=
’_ l_ ’_ ’_ ’_m| /" 5ites de confiance | R0~ g

Figure 12 Menu type

Sur cette page, I'utilisateur peut choisir entre des smenus Il peut aussi naviguer jusqu'aux autres
pages du menu avdes liens << et >>. Le lien ESC a la méme fonction que la touche ESC sur le clavier
du MASTER 2.0: il affichera le menu parent.
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Les trois derniers liens sont identiques aux touches Fault / Alarm / Information de la face avant
MASTER 2.0.

La prochaine fjure montre une page de configuration type. L'utilisateur peut changer 5 parametres
(dans ce cas, 2 valeurs numériques et 3 listes d'options) et les envoyer au MASTER 2.0 avec I'onglet
[Save]. Cliguer sur lI'onglet [Save] maodifie les paramétres immédiatemen

Le paramétre modifié est gardé dans une mémoire volatile, et sera perdu en éteignant le module a
moins qu'une sauvegardgSHIFT}[i]) ait été effectuée. En sauvegardant, le paramétre est stocké
dans la mémoire FLASH et sera utilisé au prochain dégearr

e Sivous changez I'adresse IP, vous devez également modifier le fichier HOSTS de Windows
pour étre en mesure de connecter "http://Master/" a son adresse IP. Sinon, vous aurez a
utiliser par exemple "httk K MH 0 ®MH O PMH O DMK b Rl ya @2GNB yI @7
vous configuré votre dans votre module.

e *Les Applets Java utilisent également le nom "Master" plutét que I'adresse IP, ce qui ne
fonctionne pas si le fichier HOSTS ne correspond [zaséitable adresse IP du module.

e {A @20GNB 2NRAYI(0SdzNJ Sai RS2t 0O2yySOiGS t dzy
port Ethernet, la société CE commercialise un convertissewBtt&Bnet permetant de
rester connecté a votre réseau et de vousigecter en méme temps au Master2.0. Sa
référence est A53W2.

En anglais * If you change the IP address, you should also change the HOSTS file in Windows to be
able to connect "http://Master/" address to its IP address. Otherwise, you will have t@uostisng
like "http://123.123.123.1/" in your Web browser if this is the IP address you have set to your module.

* Java applets also use "Master" name rather than the IP address, so they won't work if the HOSTS
file doesn't match the real IP address of thedule.
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fj http:/ /gensys/s010.htm - Windows Internek Ex| - |EI|5|

@-_q - |g, http:,l',l'gensys,l'sﬂlﬂ.htj || X IGoogIe

Goggle | Cl+ LIEnvoyer + @ » O Paramétres»
ﬂ? alp @http:,l',l’gensys,l’sﬂlu.htm | | gh -8 - M T 7
Centrale

Numero de GE :117941

Hombre de GE :1147=|‘|

Couplage res. :1148=|MNormalsecours 'I
REegul. reseau :1153= Talon res. "I
Gest. deadBus :1515=0ui 'l

Enregistrer |

= =

Esc

Defauts Alarmes Informaticons LI
Terming I_I_ l_ I_I_ m| /" sites de confiance H100% v g

Figure 13 @Page de configuration type

Lorsque vous étes connecté au PC, un fichier texte peut étre transmis entre MASTER 2.0 et le PC. Cela
permet:

De télécharger de nouveaux paramétress le MASTER 2.0
De télécharger des équations source vers le MASTER 2.0
De télécharger des paramétres depuis le MASTER 2.0 (sauvegarde)

De télécharger des équations source depuis le MASTER 2.0 (sauvegarde)

Les données transmises dépendent du niveaaata .
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8 Modes opéraoires

AvecMASTER.O, trois modes standards et un mode spécial vous permettent de contrbler votre
générateur.

Ces modes sont:
-Manuel
-Automatique
-Mode Test

Le mode spécial est:

-Semiautomatique. Ce mode doit étre activé lorsquepbrametre E1614 =1 I'est aussi.

Q AVERTISSEMENT

Le mode manuel concerne la centrédeite entiere Chaque GENSYS 2.0 de la centrg
doit rester en mode automatique afinétre contrélé par IEMASTER 2.0. Un GENSYS
en mode manuel ne sefjamais contrblé par IMASTER 2.0.

En mode manuel, vous pouvez:

Démarrer la centrale avec le bouton Bta

Arréterla centrale avec le boutoBtop

Fermer/ouvrir les disjoncteurs jeu de barre/réseau

Augmenter/ diminuer la fréquence de tous les groupescaes touches +-.
Augmenter/ diminuer laensionde tous les groupes avec les touches Shift + / 8hift

Augmenter/ diminuer lpuissancale tous les groupes avec les touches-Hdrsque la centrale est
couplée au réseau

Augmenter/ diminuer lgpuissance réactivde tous les groupes avec les touches Shift + / ghift
lorsque la centrale est couplée au réseau

Chaque groupe doit étre réglé sur répartition de charge active/réadtiee GENSYS 2.0 étant en
mode automatique, les démarrages eté&is sont effectués normalemenselon les temporisations
réglées sur les GENSYS 2.0
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Lesdifféerentsmodesautomatiques seront expliqugdus basGlobalement, les modes opératoires
principaux sont:

Puissance centrale constante (talon centrale):

Lacentrale fournit une puissance constante, le réseau varie ssance en fonction de la charge

A
= _
A
= _
A
- _

Figure 14 - Puissance centrale constante

Puissancaéseauconstante(écrétage réseau)

La puissance fournie par le réseau (imporéexportée)reste constanteLa centrale varie la
puissance qu'elle fournit en fonction de la charge

A&

N
= f——
A

1 \

A

: —

Figure 15 - Puissance réseau constante
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Centrale avec plusieurs réseaux:
La négociation entre les MASTER 2.0 se fait parNE®©@AIs et détermine quel réseau utiliser.
Transfert fugitif avec rampe de transfert:

Lors d'un démarrage a distance, la centrale démaeasynchronse et se couple au réseguuis

prend la charge via une rampe de lestabgersque le réseau ne prend phlis charge, MASTER 2.0
ouvre le disjoncteur réseal la disparition du signal de démarrage a distance, le réseau prend la
charge comme la centrale pré&demment. Si la centrale a démarré lors d'une défaillance du réseau,
elle s'arréte selon la séquence saiNe: synchronisation, rampe de délestage, ouverture du
disjoncteur jeu de barre, a&t de la centrale.

Permet de vérifier le bon fonctionnement du mode Auto. En appuyanfTast], le moteur démarre
comme lors d'une demande de démarrage aatise, etMASTER.O suit la séquence du mode Auto.
t 2dzNJ a2 NI ANIJ Rdz da@URG] ¢Sadés | LIIdz2 SNI & dzNJ

Similaire au mode Auto, sauf que le passage d'un état a un autre se fait en appuyant sur une touche.
La figure suivante montre la transitiatun état a un autre.

Le mode Sermuto est activé via une option.

Semi- Auto State machine

Values take by
E2442

Synchronization Wait

/_\ Synchronization (/O Keys)
2 e

Load

Breaker

Stop
(coo

equence
| down...)

110 Keys

STOP Sequence

Figure 16 @FEtats en mode Semi -Auto
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En mode automatique, sur perte du réseau ou lors d'une demande de démareitse,

configuration gere

-Le démarrage de la centrale et son passage en mode secours.

-Au retour du réseau, ou lors d'une demantiretour au mode normal

-L'arrét de la centrale.

Variable | Libellé Valeur

1179 Mast/Gen. lan
number

1147 Nb of gen. l1al4
4006 Nb of MASTER 2| 1
1148 Mains parallel Change over
1153 Mains regul X
1158 ILS compatible NO
1177 Synchro mode Dynamgue
1515 Deadbus manag. X
1258 Load/Unl. mode Inhibé
1846 Break Ma Fault Mains
1461 Fault start Oul

Tableau

9 @Mode normal/secours

Avec cette configuration, en plus du mode normal secours, vous pouvez aussi choisir le couplage
permanentavectalon centraleou écrétage réseau.

Variable
1179
1147
4006
1148
1153
1158
1177
1515

1258
1846
1461

Tableau

Libellé
Gen/Mag. number
Nb of gen.

Nb of MASTER 2.0
Mains parallel
Mains regul
ILS compatible
Synchro mode
Deadbus manag.

Load/Unl. mode
BreakMa Fault
Fault start

10 Zentrale couplée au réseau

Valeur
lan
lal4
1
Change over

Peak shaving, base mode

NON
Dynamgue
X
Inhibé
Mains
oul

En cas de perte du réseau, vous pouvez interdire le démarrage de la centrale (E1841) et choisir
d'ouvrir le disjoncteur jeu de barre plt que celuidu réseauE1846).
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Lorsque le démarrage a distance est actiaéentraledémarre, se synchronise et se couple au
NEaSFdzZ LlJzia LINBYR fI OKFNBS @Al dzy BASNEROLIS ¢
ouvre le disjoncteur réeau. Quand la demande de démarrage est désactivée, le réseau reprend la
charge de la méme facon qulee centraleprécédemment. Sa centralea démarré a cause d'une
défaillance réseau, au retour du réseslASTER.O synchronise le transfert de la charga une

rampe, ouvre le disjoncteur puis arrégecentrale

Triggered by

E0022. Mains voltage
400 V ]7
fastest "Mains

E2201, Mains electrical fault electrical fault"

| pa—

Remote start on

E2002 terminal J3

E0003 I Genset voltage

400V
— —
E1142
N E1142 R o
| Cool § down
E2001 & Generator CB 5 down ;
I ° B
»
E1152 E1151 E1152
E 1459 E1085 Unload Load ramp Unload
E2000» Mains CB Swithover lains back ramp ramp
OT 5 delay timer — ﬁ‘—'
l — )
»
k] w
] % [ c —;é %
5
2 8 S g2 Zu = £
2 o 28 s 59 2 f=
[ £ 53 = 58 S = £
5] - (%] c c @
g ‘2= g2 SR
> Se £= @ 17}
o £= =g ]
5
5 2 b=
£ 1% g
@ 2
Thereis only 1 black No black
,
>
START FOR EMERGENCY START FOR TEST'
willonly startifa mains protecton or a digitalinputis programmed as or to ransfertload rom mains to GE.

"Mains electrical Fault.

Figure 17 @Séquence type avec transfert fugitif

Les configurations de rampe sont disponibles dans le menu "Configuédéndue Reglages du
contrdle kKW',

Le tempsécessaire au couplage dépend de la charge, de la rampe de transfert, et des seuils
inférieurs et supérieurs.

Lorsque le démarrage a distance est acti@é&entraledémarre, se synchronise et se couple au

réseau, puis prend la charge jusgla consigne qui lui a été donné via une rampe. En mode talon
centrale (E1153), le générateur a une charge constante et le réseau prend les variations de charge.
Dans le cas ou la charge est inférieure a la consigne du générateur, alors le réseaiestrate
puissance. En mode écrétage réseau (E1153), le réseau a une charge emtd@générateur

prend les variations de charge.
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Triggered by

E0022, Mains voltage
400 \/]—‘
fastest "Mains

E2201, Mains electrical fault electrical fault"

Remote start on
EZOOZI terminal J3
Cool
E0003 down
Genset voltage
400V
+—
E1142 E1152
2 Cool 3 Unload
E2001 o Generator CB g down g ramp
w w ¢ »
o o
E1152
E 1459 E1085 Unload E1151
EZOOIT Mains CB Swithover ains back ramp Lbad rami
l y delay timer
w o X =
] o £ 2 § S o
2 g = R 3 §
B S 8 2 ] Sge
[ o gt g TTE B
= 5 332 L ggg %
= o o= =)
73 &%
2
g
£
There is only one black No black.Mains CBis always closed
R
>
START FOR EMERGENCY START FOR PRODUCTION /
willonly startifa mains protection or a digital inputis programmed as base load or peak shaving

"Mains electrical Fault.

Figure 18 @Seéquence type en mode permanent

La fonctiormulti-réseau est une extermn des modes décrits auparavafhaque réseau est géré
par un moduldMASTER 2.0. Selon les circonstances et la configuration, un MASTER 2.0 prendra le
réle central pour la distribution de puissance

Un systéme d'élection entmnodules MASTER 2.0 est initié afin de déterminer celui qui lancera ses
séquencesLes régles d'élection sont:

-Un MASTER 2.0 en mode manuel pourra toujours contrdler la tension/fréquence méme si un
MASTER 26n mode automatique a été élu comme maitre

-Un MASTER 2.0 en mode normal/secours ne participe pas a I'élection et lance sa séquence
normalement, sans prendre en compte les autres modules, car ces derniers néleonii la
tension ni la fréquence des groupes.

-Lorsqu'une séquence est lancée, eltdt étre terminée avant toute nouvelle élection dASTER
2.0.

-L'ordre d'élection dépend de la configuration et de la connexion au réseau: en priorité le transfert
fugitif, puis le normal/secours, et finalement le numéro attribué a chaque MASTER 27Q)el 1
numéro le plus haut ayant la priorité

-Chaque MASTER 2.0 est configuré comme étant unique en ce qui concerne les attentes du réseau.
Comparé a la configuration simple évoquéelessus, le seul changement est le nombre de modules
MASTER 2.0 (E4QG8 le nombre de groupeE1179h entrer dans chaquéMASTER 2.0.

Important: Le nombre de modules GENSYS 2.0 et MASTER 2.0 est limité a 15. Il ne peut y avoir
plus de 10 GENSYS &.D MASTER 24bnt présentspar exemple.
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Master 2.0

Master 2.0

Master 2.0

Gensys 2.0

Figure 19 @Couplage avec plusieurs réseaux

Cette application est celle de base pour les MASTER/BAGENSYS 2.0.

Dans cette configuration, vous pouvez choisir entre talon centrale étame réseau

Variable Libellé Valeur

1179 Mast/Gen. lan
number
1147 Nb of gen. n (>=2)
4006 Nb of Mast n réseaux
1148 Mains parallel No ch.over
1153 Mains regul X
1158 ILS compatible Oui
1177 Synchro mode Dynamique
1515 Deadbus manag. Oui
1258 Load/Unl. mode X
1020 MA kW <> 20mA 18000
1021 MA OkW setting 0
1461 Ext kW measure +/-10V
Tableau 11- Couplage avec plusieurs réseaux

Afin de permettre la régulation du Cos phi, I'entrélisjoncteur réseati(J1)du MASTER 2 doit étre

connectéeLa régulation du Cos phi est obligago
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La puissance active et la fréquence de la centrale peuvent se contrdler par des modules a lignes
paralléles analogiques. MASTER 2.0 est compatible avec Unigen et égalemgsitleses ancienne
génération tels que Woodward/Barber Colman d8v/Rcon..).

Restrictions:
L'option multiréseau nécessite plusieurs modules MASTER 2.0.
L'égalisation de la puissance réactive/ tension n'est pas gérée.

Lors du couplage au réseau, chaguedule bascule en mode régulation du Cos phi dés que couplé
réseau.

Une sortie affecté &el » doit étre reliée a chaque entrée de démarrage a distance.
Des modules de démarrage doivent étre présents.

Les rapports de défauts / alarmes / modes opératoiresont pas disponibles.

Reglage
Réglez I'offset du régulateur de vitesse ou trimez le potentiométre de vitesse

La sortie (G%11) est utilisée. L'objectif principal est d'influencer la vitesse/charge pour la
synchronisation, la répartition deharge, et les rampes de transfert. Cette sortie varie la puissance
(KW) et se régle avec les variables E1077 (Offset) et E1076 (Amplitude).

Les valeurs par défauts permettent généralement de piloter des modules a lignes paralléle standard (
+/- 3v pou 100%) correctement.

Toutefois vous pouvez ajuster les valeurs de ces parametres de la maniere suafemtge le
Mater puisse piloter la centrale dans une plage d8H£ environ par rapport a sa fréequence
nominale.

e L'offset du régulateur de vitesgE1077) est réglable entréQV et +10V, et est ajouté a la
référence de vitesse externe (G11).
e Démarrez la centrale et ajustez légérement la tension de sortie du MASTER 2.0 (E1077), en
réglant I'offset pour obtenir la fréquence nominale. Vérifiez la pldgeitesse maximale en
mode manuel avec + &t. (E2058 doit etre a +7000 pour ces valeurs extrémeJette
plage doit étre proche de +BHz.
e a2ZRATFTASNI Tl @I fSdz2NJ RS [QFYLI AGdzZRS 63l AY0D 9w
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Master 2.0

Speed/Load Control

G111
ov
Qutput configured
as "FUEL'

Analogue load sharing lines
Lignes //

\

Tov

UNIGEN
ILS

+ 44

45

To each start
module

Load/speed
Control

Barber
10 Colman

+«+ 1N

Load/speed
Control

Woodward

Figure 20 @Répar tition de charge avec MASTER 2.0 et modadules a lignes parall éles
Variable Libellé Valeur
1179 Mast/Gen. number lan
1147 Nb of gen. n (>=2)
4006 Nb of Masters 1
1076 Speed / load offset 0% pour QV ref
1077 Speed/ load output Pour avoir +/3HZ
1148 Mains parallel Nobreak change over / permanen
1153 Mains regul Peak shaving / Base Load
1158 ILS compatible NON
1177 Synchro mode Dynamque
1515 Deadbus manag. X
1258 Load/Unl. mode Inhibé
1846 Break Ma Fault Mains
1461 Fault start Oul

Tableau 12 - MASTER 2.0

avec modules a lignes parall

eles

Lorsque MASTER 2.0 est en mode ILS compatible, la répartition de la puissancedatiwga les
lignes parallelesvVous pouvez choisir entre le mode permanent et transferitifugn mode
permanent, vous pouvez aussi choisir entre talon centrale étége réseauEn cas de perte du
réseau, vous pouvez interdire le démarrage de la centrale (E®84hpisir d'ouvrir le disjoncteur

jeu de barre plutét que celui du réseéiE1816).
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Dans ce mode, les GENSYS 2.0 s'occupent du couplage a l'arrét. Le MASTER 2.0 ne fait qu'envoyer
une demande de démarrage.

Ce mode est utile si vous avez besoin de démarrer rapidement une centrale asieciyd
générateurs. Les générateurs pourront prendre la charge dans un temps minimal.

Ce mode est tres utile si votre installation utilise des transformateurs haute tension. Démarrer des
générateurs couplés permet une magnétisation progressive, sags pic

NOTE: Tant qu'il y a une tension sur le jeu de barre, le couplage dynamique sera employé méme si
le couplage a l'arrét est configuré .Le couplage a l'arrét est seulement possible si tous les générateurs
sont arrétés et le jeu de barre est mort.
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10 Inst  llaion et mise en route d'une
application MASTER 2.0

Pour étre considérée comme opérationnelle aprés démarrage, la centrale doit rarQplit E®s
conditions suivantes

Nombre de Groupe OK (réglé par la variabE4000)
KW disponible OK (réglé parlavaridble 9 nnnm b nmnannH bnnnoXo
Tension OK

Ou bien elle peut étre activée de maniere forcée avec la présence de la variable ER5GE (
OK):

En cas de non validation des conditions de déages (cas précédemment énoncés), le Master2.0
peut gérer le délestage de 5 départs. Pour étre actif la valeur de la E4001 doit étre différentes de
zéro. (Au moins une condition de KW minimum).

Dans ce cas chaque départ va étre lié a un seuil de mgisg&4001 aE4005) qui sera délesté a son
tour apres la temporisation E4048.

Les retours de disjoncteurs seront cablés sur des entrées logiques définiBssgdelest 1 a Dis;j
delest 5 (variables E5005 a E5009)

Pour la commande de délestages, des sertigiques doivent étre paramétrées en Délestage 1 a
Délestagefvariables E5000 a E5004).
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FAIL TO STOP E1

STOP
All GE Stop OR 0 WAIT

Waster active on
power Plant
(E5012 NE 0)

FAULT

Master 0819=1
& Remote start active

Remotg stop

¥
FAIL to start (> E163
START & NO load management
15 00710
Fail to start FAIL to Unload
& Load mapagement active 2526> E1633)
(Nb of GE close > E4000/(min GE nb) (E4001 NE 0}
AND Ubus OK
AND Kw Available > (E4001+E4002+......E4005)
OR E2515=1
LOAD
MANAGEMENT

TEMPO

Stabilisation delay

E1140
{ End of timer ( 6xE4048) AND

& Open Breakers + feed back)
OR E2515

READY

Figure 21 - Etats MASTER 2.0
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10.2 Schéma de cablage
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Figure 22 @5chéma de cablage
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Le moduleMASTER.Oesi LINB @dz L2 dzNJ dzy Y2y il 38 Sy FF0S | gty
Lf LISdzi sdNB AyadlfttsS £ fOQSEGSNASIINI 2dz £ € QAY (¢
-l QF NXY2ANBE aStSOGA2YYSS R2AG NBALISOGSNI £ Sa NBIf
[ QF N2 ANSS RI2SAINDY SsS LISY RE Yy G f QdziAf A&l GA2Yy LI dzNJ S
d'alimentation.

{SdzA&S fI FIOS @Iyl Rdz Y2RdzZ S R2A0 sdiNB IO
-t 2dzNJ £ QF ANBYSY G YIFNRY Rdz . dzNEB lallé danSded dindraits
€XPOosEs aux intempéries.

S

O
N Q¢

(V)]
< o

Pour la fixation dMASTER ®n  adzNJ £ QF NY¥2ANB I dziAf AaSNI €S 1Al
vis, 2 supports et une clef Allen.

Figure 23 - kit de montage
Enlever les connecteurs.
Mettre le module en place dans la découpe. Assw@zs que le joint est bien positionné a plat.

Sur la partie arriere du module, insérer le premier support dans les 2 trous de la partie supérieure et
pousser le sur la gauche

Figure 24 - Montage des supports sur MASTER 2.0

Utilisez I'outil fourni afin de serrer Iégérement le support sur I'armoire (juste pour le tenir en place).
Insérez le deuxiéme support dans les 2 trous dettieinférieure et pousser le sur la droite.

Utilisez I'outil fourni afin de serrer Iégérement le support sur I'armoire.

Serrez les supports graduellement.

Branchez les connecteurs.
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La mise a la terre dMASTER.O doit étre effectuée aveds M5 + rondelle éventail. Utiliser un cable
4mm? court pour le raccordement a la terre (Voir figure).

Figure 25 @Mise a terre

Les cables d'alimentation doivent étre tenus séparés des cables de communitatorables de
communication peuvent étre installés dans le méme conduit que les lignes d'entrée et de sortie
basse tension (en dessous de 10 volts DC).

Si les cébles d'alimentation et de communication doivent se croiser, ils doivent le faire a artgle droi

Une mise a terre correcte est essentielle afin de minimiser le bruit et les interférences
électromagnétiques (EMI) et constitue une mesure de sécurité dans toute installation électrique. Afin
d'éviter les EMI, veillez a réaliser correctement les bijadaet les mises a terre.

Si plusieurdMASTERonNt utilisés, alors toutes les alimentations OV (pin K3) doivent étre
interconnectéegar du cable 10mmz2 (minimum).

@ ATTENTION:
Veuillez lire les indications suivantes afin d'éviter tout dommage matéridtigar
MASTER 2.0 CANBUWSN(isol.

La borne K3 (0V) ne doit jamais étre déconnectée. Le circuit de la batterie doit seulement étre ouvert
en utilisant un interrupteur placé entre le (+) de la batterie et la ledf2.

w2y

o

Note:  Sila borne K3 (0V) est déconnectée et la tension du jeu de barre est applif&E8BHER
2.0, il y arisque de retrouver une tension alternative au niveau des bornes CANBUS.
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Figure 26 - Interconnexion des bornes négatives

B B ™
it

Dans le cas de vibrations importantes, le module doit étre monté avec des silentblocs appropriés.

Si la batterie est déconnectée, retirez la face arriere et cotarune batterie 3V au cavalier ST1
(+batterie: ST1 hauthatterie: ST1 bas).

[ 0FGGSNRAS R2A0G s MASTERG &G f £ SS t f QSEGSNASdzNI |

Vérification des schémas

Comment?

Assurezvous que vous étes bien en possession desidesrschémas électriques de la centrale.
Pourquoi?

I @2 ANJ £ QF aadzNI yOS
Quoi?

Céble du 0 Volt

Cables blindés

CAN Bus

GENSYZ&0

RS NBUGUNRJzOSNI G2dza £ S& ONof | 3¢

Vérifier la liste d'entrées /sorties

Commen?

Veérifier si la fonction désirée est présente dans la liste des fonctions enregistrées.
En cas de doute, vérifiez auprés de votre distributeur.

Pourquoi?

-Afin de vérifier si une entrée/sortie nécessite une équation supplémentaire.

-Afin d'estimer le clifrage/temps de développement.

Master 2.0 _Documentation technique_fr.doage49/152



-Afin d'évaluer le niveau de mot de passe requis: Niveau 1 (utilisateur), Niveau 2 (Distributeur), ou
Niveau 3 (CRE Technology).

Commencer en toute sécurité

Comment?
Déconnectez le connecteur "El MASTER.O (contrdle des disjoncteurs).
Veérifiez les parameétres importants dASTER 2.0.

Demandez au technicien qui a réalisé le cablage de la centrale de consigner le disjdngteude
barreen Ouvert.

Pourquoi?
Afin d'éviter tout faux couplagegmdant la mise en service.

Récupérer le fichier de configuration /MASTER.O.

Comment?

Avec un PC et Internet explorer.

Pourquoi?

Afin de sauvegarder tous les paramétres avant de commencer la mise en service.
Comment?

Comme décrit dans la section compesmdante de ce manuel.

Toujours utiliser un fichier texte qui correspond a votre version de firmware actuel.

Ne jamais utiliser un fichier texte provenant d'une ancienne version.

Vérifier la détection de vitesse.

Comment?

Appuyer sufMANU].

Accédez au mau "information”.

Appuyez et maintenefStart] pendant 5 secondes.

Pendant que le démarreur tourne, vérifier gMASTER.O affiche prés de 200 tr/min.
Pourquoi?

Afin de vérifier qUAMASTER.Ocoupera la demande d@éémarmagea la bonne vitesse (autour @0
tr/min).

Afin d'avoir une protection survitesse.

Démarrezla centrale vérifiez la détection de vitesse.

Comment?

En modgManu], appuyez et mainteng&tart] pendant 10 secondes.
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Réglez la vitesse sur 1500 tr/min. Ceci est donné en guise d'exempleseRégler a 1800 tr/min
pour des applications 60Hz, ou sur d'autres valeurs selon l'installation.

Dans le menu d'information vérifiez que Fréquence= 50.00 lorsque tr/min=1500.
Appuyez sufStop] pour arréterla centrale

Veérifiez les protections mimales avant de faire d'autres tests:

Survitesse

Surtension

Arrét d'urgence

Comment?

Courtcircuitez les capteurs.

Pour la survitesse et la surtension, réglez les seuils a 101%.

Vérifiez le contréle des disjoncteurs sur jeu de barre mort

Comment?

Vérifiezli dzQt dzOdzy § OKI NBES St SOUGNRIdzS yS &a2A0G &dzNJ t 8§
NI yOKST ¢S O2AgHEROG SdzNJ a4 9¢ | dz

Démarreza centraleen mode manuel en appuyant siManu] et puis[Start]

Appuyez sur la touchi@/1] du disjoncteuljeu de barre

Le disjoncteur doit se ferer (contrdle OK) et la LED de la face avartM&STER.O doit s'allumer
(retour d'informations OK).

Appuyez sur la touchi@/1] du disjoncteuljeu de barre
Le disjoncteur doit s'ouvrir et la LED s'éteindre

Vérifiez les réf. réseau/bus L1, L2 & L3

Comment?
En modgManual], appuyez et maintendgstart] pendant 10 secondes.
Fermez le disjoncteyeu de barreen appuyant sufo0/1] .

Entrez dans le menu de Synchronisation afin de vérifier que I'angle de déphasage soit de 0°.
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Vérifier la synchroniston

Comment?

5S02yySOGST a9¢

Vérifiez la tension sur le jeu de barre

wS3ItST S LINIYSGNBE aSOKSO RS aeyOKNRyAal(dA2YyE
Démarreda centraleen mode[Auto] mode.

+ SNA T A S NXhue vous@®<hikeh gfi mode synchronisation.

Réglez la PID de phase et de la fréquence.

Le balayage de la fréquence est important sur la plagéi4%z.

PID de la phase est important autour du point de synchronisation.

Quand la différence entre phases est stable et proche de 0°, mesurez les tensions (L1 L2 et L3)
directement sur le disjoncteur entn&seauet jeu de barre.

Lorsque vous étes sOr qu'il n'y a pas d'erreur de cablage, arrétez le générateur.

wS3It ST tS LINIYSGNBE 4SOKSO RS aédyOKNRyAal A2y E
/| 2yySOGST a9¢d

Démarrez en mode auto.

La centraledoit se coupler en moins de 10 secondes.

Test de synchronisation

Passez en mod#lanul].

Utilisez la touché+] afin d'augmenter la fréquence a 51Hz.
Retournez en modfAuto].

Vérifiez la correction sur le synchronoscope.

Répartition de chargé regulation kW

Pour cette application, vérifiez la stabilité de la régulation KW et kVAR.
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Apres la fermeture du disjoncteur réseau, vérifiez la configuration de la rampe de charge

6t T/ &aGdSDt L5 0Refdggsdlu corfoledey dz &

Sila centraleentre en retour de puissqnce ou reste a une charge basse pendant le temps de rampe,
69MMpMO dzAYSyaST tr/aadSplrAy REya €S YSydz 4! O
A la fin du temps de ramp®ASTER ®n 6 4 Odztf SN} Sy Y2RS datién { KI NA
de Kw).

Vous pouvez maintenant régler le gain de répartition de charge et vérifier les réglages qui dépendent
sur l'impact de charge (vérifiez avec un banc test).
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11 Entrées/sorties dédiées

Les entrées/sorties sont associées avec des fonctions. Cextametes/sorties sont dédiées,
d'autres sont programmables via des parametres configurables.

Le MASTER 2.0 dispose de 4 sorties relais NO (au repos) pour la commande des disjoncteurs.

e Deux relais de commande pour le difj® G S dzNJ INR dzLJS 6 &S O2 dzZNE U ®
l'autre pour la fermeture (E5).

e 5S8dzE NBfFA& RS O02YYIyRS L1dzNJ £ S RA&22y Ol SdzN
I'autre pour la fermeture (E2).

Ces sorties permettent de piloter différents typas disjoncteurs/contacteurs. Ce chapitre indique
les configurations disponibles et les variables associées.

Variables utiles

E2000 Entrée logique du retour disjoncteur Normal
E2001 Entrée logique du retour disjoncteur Secours
E2016 Commande disjoncteudormal

E2017 Commande disjoncteur Secours

E1149| ¢ SYLJA RQIF OOSLIil A2y | @Lyd SO
E1992| Choix du fonctionnement des relais disjoncteur Normal (Grouj
E1993| Choix du fonctionnement des relais disjoncteur Secours (Rés¢
E1994| Temps avant refermeture du contact de pilotage de la bobine

manque

E1995| Temps avant autorisation d'une nouvelle demande de fermety

E1893 Durée de l'impulsion bobine & manque min.

Gensys 2.0
Remargue :
MAINS:

La visualisation du pilotage des disjoncteugstpse faire par Functionning mode set with: E1992 |
f QF FFAOKIF IS RSa JINARlIofSa 9 A&
Secours/Normal) et E2000/E2001 (information positions B Malns Open breaker
disjoncteurs). E2

Mains Close breaker

Quelle que soit la configuration choisie, toute action de
FTSNYSUGdzNBE 2dz RQ2dzOSNI @S RS © Mains Common D
OF Ny OGSNRAaS LIN S OKIFy3asSys: [
(1=fermeture, O=ouverture). GENERATOR:

Functionning mode set with: E1993

Lorsque le disjoncteur renvoie correctement sa position, les L
QS f I Tl OS | @I )/L] Rdz D9 b{ s { | Gen Open breaker SL,] f f
(normal) ou E2001 (secourggsent a 1.

ES

Gen Close breaker

[ S GSYLA RQlIOOSLIiIGA2Y RQdzy: 22y Ol
fQFLII NRGA2Y RQdzy RSTFIldzi Saies P — I dzi
(Configuration/Configuration étendue/Modification par N° de

Variables/1149)

Mode de fonctionnement

Master 2.0 _Documentation technique_fr.doage54/152



8/31/2011 16:20:54

Le menu « Configuration/Configuration étendue/Réglage disjoncteurs gen/respermet de
sélectionner le mode de fonctionnement de ces relais en configurant les variables E1992 pour le
réseau (Normal) et E1993 pour le GE (secours).

E1992 Fonctionnement Chronogramme
(Normal) Sortie relais
ou
E1993
(Secours)
0 ouverture a contact continu
E1 (normal) / E4 (secours)
fermeture & impulsion |_|
(positive) OUVERT FERME
E2 (normal) / E5 (secours)
1 ouverture a contact continu
(idem GEN®S| EL1 (normal) / E4 (secours) - —
1.0
) fermeture a contact continu | |
E2 (normal) / E5 (secours) OUVERT FERME
2 ouverture pour bobie a
mangue |_|
E1 (normal) / E4 (secours)
fermeture a impulsion Ll
E2 (normal) / E5 (secours)
OUVERT FERME
3 ouverture pour bobine a
manque
E1 (normal) / E4 (secours) |_|
fermeture & contact continu
E2 (normal) / E5 (secours) e
FERME OUVERT
4 ouverture a impulsion
E1 (normal) / E4 (secours) |‘|
fermeture & impulsion
E2 (normal) / E5 (secours) |_|
FERME OUVERT
5 ouverture a impulsion
E1 (normal) / E4 (secours) |‘|
fermeture a contact continu _,—\_
E2 (normal) / E5 (secours) FERME OUVERT

Tableau 13 @Configuration du pilotage
des disjoncteurs
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Bobine a manquet a impulsion

Pour les commandes a impulsion et les bobines a manque, les paramétres a vérifier sont les suivants:
E1893 durée de I'impulsion. |_|

E1994 temps pour fonctionnement de la bobine a manque. Régle le temps entre l'ouverture
effective dudisjoncteur et la réfermeture du contact de pilotage de la bobine a manque. C'est en
fait la durée du pulse d'ouverture de la bobine a manque.

E1995 temps avant nouvelle demande de fermeture. Regle le temps entre la fermeture du contact
(E1 ou EA4) deilptage de la bobine a manque et l'autorisation d'une nouvelle demande de fermeture
du disjoncteur par l'autre contact (E2 ou E5). Cela doit étre plus grand que le temps de réarmement
du disjoncteur.

Ces valeurs se changent dans le memConfiguration/@nfiguration étendue/Modification par N°
de Variables»

Bobine a Manque
E1994
€
Output Close
Breaker Feedback k’
E1995
Close Open Close

Figure 27 @Menu bobine a impulsion

ATTENTION:
Ne jamais passer d'un mode de fonctionnement a l'autre lorsque la centrale
fonctionnementw A &1 dz§8 RS OKlFy3ISYSyid RQSOLIl i

Conditions de fermeture Afin de fermer le disjoncteur générateur, les conditions suivantes doivent
étre remplies:

Tension acceptable entre 70% (parametre E1432) et 130% (paramétre E1433) de la tension
nominale (paramétre E1107 ou E1108).

Vitesse acceptableentre 70% (paramétre E1434) et 130% (parametre E1435) de la vitesse nominale
(paramétre E1080 ou E1081).
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Entrées et sorties

Lesl2 entrées logiques, J4 a J15, sont sur le méme pprwtent se régler ainsi:

-Libellé: peut se modifier dans le fichier paramétres.

-Validité: peut se modifier dans le menu configuration ou via les équations.

-Direction: peut se modifier dans le menu configuration ou via les équations.

-Délai: peut se mafler dans le menu configuration ou via les équations.

-Fonction: peut se modifier dans le menu configuration ou via les équations.

' TAY RS Y2RATFTASNI dzy LI NI YS GNB @tenduet ktirties S y dzx

logiqueg ® / K2 A & Alég&u® B mddified af litiNsarS les touchps< Jet [ >> Jpour changer

de page (2 entrées par page),[a& ] et[ C ] pour sélectionner le paramétré.a description de la
fonction est donnée sur la ligne suivante, et peut se modifier avec les tofiefjext [ - ].

N'oubliez pas d'utiliselSHIFT}[ i ] afin de sauvegarder les valeurs modifiées.

Entrée Entrée temporisée Temporisation Validité Polarité

EntréeJ4 | E2800 E2804 E1998 E4035 | E1456
Entréelb | E2801 E2805 E1999 E4036 | E1457
EntréeJ6 | E2788 E2806 E1277 E1287 | E1297
EntréeJ7 | E2789 E2807 E1278 E1288 | E1298
EntréeJ8 | E2790 E2808 E1279 E1289 | E1299
EntréeJ9 | E2791 E2809 E1280 E1290 | E1300
EntréeJ10| E2792 E2810 E1281 E1291 | E1301
EntréeJ11| E2793 E2811 E1282 E1292 | E1302
Entréell2 | E2794 E2812 E1283 E1293 | E1303
EntréeJ13| E2795 E2813 E1284 E1294 | E1304
EntréeJ14| E2796 E2814 E1285 E1295 | E1305
EntréeJ15| E2797 E2815 E1286 E1296 | E1306

Tableau 14 - Paramétres d'entrée

tt

Ceciest le nom que vous donnez a I'entrée. Le nom s'affichera dans les écrans d'info, d'alarme, et de
défaut si vous le programmez. Vous pouvez modifier le libellé via le menu, ou via un fichier de
parametres en format texte téléchargé via la connexion interne

Les variables de validité d'entrée (E1287 to 1296) peuvent se paramétrer comme:

N° Libellé Fonction
2330 Never Jamais actif: a sélectionner si I'entrée n'est pas utilisée.
2229 Always Toujours actif: I'entrée sera surveillée tant que MASZBRest alimenté
2192 | PostStart [ USYGNBS aSNI} adz2NBSAtESS | LN
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2331 Stabilized L'entrée sera surveillée lorsque le groupe est prét a utiliser (E2057
2332 | Spare scenari( L'entrée sera surveillée comme défini ddias équations.

Tableau 15 eValidité de l'entrée

6F0 [ O2yFAIdNI A2y Rdz 68YLE b{l F&bétluehbb S&i |
séquencedémarrage/arréé > Ry dTerbporisdtibn@ @ [@S LI NI Y &8 daaBSE204, 0 02y
et la valeur du compteur dans E1514.

Variables de direction d'entrée: (E1297 & 1306)

Pour chacune des 10 entrées, deux options sont disponibles:

N° Libellé Fonction
0 | Norm open| A sélectionner pour les cas standards a moins que l'entrée soit utilisée cor
protection.

1 | Norm close Normakment fermé; a sélectionner si I'entrée est connectée au 0V et es
ouverte lorsqu'elle est active.

Tableau 16 @Direction d'entrée

Numéros de variables de délgE1277 a 1286)
Pour chaque entrée, le délai peut étre défini par pas de 0.100 ms entre 0 et 6553 s.

Les variables de fonction d'entrée (E1267 a 1276) peuvent se régler comme dans la table suivante.

Valeur Fonction | Description
0 Non uilisé A sélectionner si I'entrée n'est pas utilisée.
1 Utilisé par équations | Si l'effet de I'entrée n'est pas listé@éssous, choisissez "us
by equations".
2224 | Demande de préchauffage Non utilisé par MASTER 2.0
manuelle
2225 Demande de pré Non utilisé par MASTER 2.0
lubrification manuelle
2226 | Demande de préchauffage Non utilisé par MASTER 2.0
bougies
2205 | Demande de remise a zér|  Sélectionner si une remise a zéro externe est connectée
des défauts cette entrée. Aura le méme effet que le boutogset sur la
face avant du MASTER 2.0.
2227 Demande de démarrage| A sélectionner si une commande de démarrage a distan
sera installée.
2228 Demande d'arrét A sélectionner si une commande d'arrét a distance serg
installée.- différent d'un arrét d'urg@nce.
2233 Demande f+ A sélectionner si une commande de fréquence + a distar
sera installée.
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2234 Demande f A sélectionner si une commande de fréqueneedistance
sera installée.
2235 Demande U+ A sélectionner si une commande de tension + a disgtasra
installée.
2236 Demande U A sélectionner si une commande de tensi@ndistance sera
installée.
2231 Niveau carburant haut Non utilisé par MASTER 2.0
2230 Niveau carburant bas Non utilisé par MASTER 2.0
2244 Niveau de lig. de Non utilisé par MASTER 2.0
refroidissement aut
2243 Niveau de lig. de Non utilisé par MASTER 2.0
refroidissement bas
2247 Niveau d'huile haut Non utilisé par MASTER 2.0
2246 Niveau d'huile bas Non utilisé par MASTER 2.0
2197 Inhibition des sécurités | Inhibe toutes leprotections. Ces alarmes et défauts reste
listés dans I'historique.
2198 Pas de démarrage Non utilisé par MASTER 2.0
2210 Sécurité externe (Arrét Arrét immeédiat du moteur si les protections externes son
immédiat) installées. Voir recommandations daesparagraphe
"Directions”.
2209 Défaut externe (Arrét Ouverture du disjoncteur GE et arrét du moteur aprés
progressif) refroidissement si les protections externes sont installée
Voir recommandations dans le paragraphe "Directions"
2208 Alarme extere Affiche une alarme si les protections externes sont installé
Voir recommandations dans le paragraphe "Directions"
2217 Défaut électrique Ouvre le disjoncteur jeu de barre et lance une tentative ¢
générateur(s) synchronisation si les protections exrbes sont installées.
Voir recommandations dans le paragraphe "Directions"
2218 Défaut électrique réseau Ouvre le disjoncteur réseau et lance une tentative de
synchronisation si les protections externes sont installée
Voir recommandations dans le @araphe "Directions".
2681 Alarme de charge non Non utilisé par MASTER 2.0
essentielle
2736 Aide + Défaut (Arrét Non utilisé par MASTER 2.0
progressif)
2737 Aide + défaut GE Non utilisé par MASTER 2.0
2655 Arrét a distance Klaxon | A sélectionner afin drréter le klaxon. Utile si une sortie es
désignée comme klaxon. A utiliser avec les sorties logigy
2336 Fermer disjoncteur GE | A sélectionner si la fermeture manuelle du disjoncteur GE
programmee.
2337 Ouvrir disjoncteur GE A sélectionner siduverture manuelle du disjoncteur GE e
programmee.
2338 | Fermer disjoncteur réseal A sélectionner si la fermeture manuelle du disjoncteur rés
est programmée.
2339 | Ouvrir disjoncteur réseau| A sélectionner si I'ouverture manuelle du disjoncteur rése
est programmée.
2001 Aux. disjoncteur GE A sélectionner si une entrée différente est nécessaire pou
disjoncteur GE.
2000 Aux. disjoncteur réseau | A sélectionner si une entrée différente est nécessaire pou
disjoncteur réseau.
2002 Démarrage a diance A sélectionner si une entrée différente est nécessaire pou

démarrage a distance.
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2003 Défaut pression d'huile Non utilisé par MASTER 2.0
2004 | Défaut température eau Non utilisé par MASTER 2.0
2241 Générateur prioritaire Non utilisé par MASTERD
2257 Forcer synchronisation Force MASTER 2.0 a synchroniser avec le systeme
I32dz@SNY I yded [U! 2w | IANF LI2
Y2RSé¢ 0609uHnyy0 Said F2NDS
2258 Forcer kW fixe Force MASTER 2.0 a fournir une puissancetaotes La
OSYUNI S F2dz2NYVANI dzyS LidzA
(E2088) est forcé sur kW fixe (4).
2259 Forcer répartition kVAR | La sortie a I'AVR partagera la charge réactive avec les al
INR dzLJIS&a> 3INNOS t fUAY(H SN
Y 2 R &E2090) est forcé sur répartition kVAR (5).
2656 Forcer statisme tension Non utilisé par MASTER 2.0
2260 Pas de mode manuel | Inhibe la touche "Manu" du MASTER 2.0. MASTER 2.0 n¢
jamais en mode Manu, méme en appuyant sur la touch
"Manu".
2261 | Demande externe de mode Passe MASTER 2.0 en mode manuel. Méme effet que
manuel touche "Manu".
2661 Marche avec disjoncteur| Permet au moteur de tourner en mode Auto sans coupla
ouvert ou fermeture du disjoncteur.
2279 Sélectionner vitesse 2 Sélectionnda 2eéme consigne vitesse.
2280 Sélectionner tension 2 Sélectionne la 2éme consigne tension.
2281 Sélectionner KW 2 Sélectionne la 2éme consigne puissance.
2513 Sélectionner Pnom 2 Sélectionne la seconde puissance nominale. (active e
réactive).
2273 Préchauffage Non utilisé par MASTER 2.0
2252 Remplissage fuel manu. Non utilisé par MASTER 2.0
2253 Remplissage lig. Non utilisé par MASTER 2.0
refroidissement manu.
2254 | Remplissage huile manu. Non utilisé par MASTER 2.0
2766 Demande gros Non utilisé par MASTER 2.0.
consommagur
5005 Délester disjoncteur 1 in Retour disjoncteur générateur n°1 lors du démarrage s
puissance nominale <E4001. commandé par 5000
5006 Délester disjoncteur 2 in Retour disjoncteur générateur n°1 lors du démarrage s
puissnce nominale <E4002. commandé par 5001
5007 Délester disjoncteur 3 in Fermer disjoncteur générateur n°1 lors du démarrage s
puissance nominale <E4003. commandé par 5002
5008 Délester disjoncteur 4 in Fermer disjoncteur générateur n°1 lors du démarrage
puissance nominale <E4004. commandé par 5003
5009 Délester disjoncteur 5 in Fermer disjoncteur générateur n°1 lors du démarrage s

puissance nominale <E4005. commandé par 5004

Tableau

17 @Fonctions d'entrée
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Dans la liste, chaque entrée est nommée d'aprés son pin sur le cablAgaSITER.O. La polarité
peut étre normalement ouvert ou normalement fermé. Programmez cela en fonction du cablage sur
site.

En rappel

J1 est I'état du disjoncteur réseau.

J2 esl'état du disjoncteur générateur.
J3 est I'entrée de démarrage a distance.
[E2000, E2001, E2002]

Les sorties 1 a 5 sont cablées sur la borne C. Ces sorties sont protégées électroniguement,-mais non
isolées.

Sorties 1 4 5: (E1260, E12€1262, E1262, E1264): la fonction et la polarité peuvent étre définis

Valeur Fonction Description
0 Inutilisé A sélectionner si la sortie n'est pas utilisée.
1 Utilisé par équationg A sélectionner si la sortieseutilisée par les équations.
2083 Préchauffage Non utilisé par MASTER 2.0
2084 Prélubrification Non utilisé par MASTER 2.0
2085 | Préchauffage bougie Non utilisé par MASTER 2.0
2018 Démarreur Non utilisé par MASTER 2.0
2019 Fuel Non utilisé paMASTER 2.0
2211 Excitation| Peut servir afin d'activer un régulateur de tension externe en
de synchronisation a I'arrét [voir Configuratienpower plant
overview]
Activera un relais d'excitation externe lorsque I'état du moteu
[E2057] est: moteuprét [5]; générateur prét [6]; attendre apres
arrét [7]; refroidissement [8]. En cas de couplage dynamiqus
[E1177 = 0], la sortie sera activée dans les états démarrage
chauffe [3], et vitesse nominale [4].
2212 Fuel (activer pou Non utili$¢ par MASTER 2.0
arréter)
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2016 Ordre de disjoncteu Peut servir pour ouvrir ou fermer le disjoncteur jeu de barre,
generateur Les sorties configurées avec cette fonction auront le méme
comportement que les sorties du disjoncteur jeu de barre [E4
E6].
2017 Ordre de disjoncteur Peut servir pour ouvrir ou fermer le disjoncteur réseau.
reseau Les sorties configurées avec cette fonction auront le méme
comportement que les sorties du disjoncteur réseau [EL1 a E
2202 Sommaire alarmey Sommaire défauts: activera arsortie si au moins une "alarme”
est déclenchée par MASTER 2.0.
2204 Sommaire sécurité{ Sommaire défauts: activera une sortie si au moins une "sécur
est déclenchée par MASTER 2.0.
2203 Sommaire défauty Sommaire défauts: activera une sortie si aumsain "défaut” est
déclenché par MASTER 2.0.
2200 Sommaire défauty Sommaire défauts: activera une sortie si au moins un "défay
électriques électrigue" est déclenché par MASTER 2.0.
2201 Sommaire défauty La sortie sera activée lorsque protection déclenche un défaut
électriques réseal électrique réseau.
2724 Disjoncteur 1 Non utilisé par MASTER 2.0
2725 Disjoncteur 2 Non utilisé par MASTER 2.0
2726 Disjoncteur 3 Non utilisé par MASTER 2.0
2727 Disjoncteur 4 Non utilisé par MASTER 2.0
2728 Dispncteur 5 Non utilisé par MASTER 2.0
2774 Disjoncteur direct Non utilisé par MASTER 2.0
2213 Limiteur de fumée Non utilisé par MASTER 2.0
2214 Chauffage Non utilisé par MASTER 2.0
2206 Klaxon| Peut servir pour un relais de klaxon externe ou témomineux.
Activée lorsqu'une protection est déclenchée. Aura le méme
comportement que la LED en face avant du MASTER 2.0. S
activé sur un défaut électrique GE [E2200], défaut électriqug
réseau [E2201], alarme [E2202], défaut [E2203] ou sécuritd
[E2204] et lorsque le bouton "Klaxon" est appuyé.
2215 Ventilateurs Non utilisé par MASTER 2.0
2219 | Fermer disjoncteur G| Peut servir pour fermer le disjoncteur jeu de barre [impulsion

100 ms]
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2221 Ouvrir disjoncteur GE Peut servir pour ouvrir le disjonaie jeu de barre
2220 Fermer disjoncteur Peut servir pour fermer le disjoncteur réseau
rés.
2222 | Ouvrir disjoncteur rés Peut servir pour ouvrir le disjoncteur réseau
Génere une impulsion de 100ms sur la sortie lorsqu'un des
disjoncteurs [E2016/E201dEsire fermer/ouvrir
2229 Remplissage Fug Non utilisé par MASTER 2.0
2242 | Remplissage liquide d Non utilisé par MASTER 2.0
refroidissement
Remplissage huil Non utilisé par MASTER 2.0
[2245]
2341 +f
2342 -f
2343 +U
2344 Le compatement changera selon le mode. En mode manuel,
vous programmez la fonction +f, la sortie sera activée lorsque
appuyez suftjodz Sy Ol & RS a5SYIl YRS
méme pour les autres fonctions;est activé avec la toucHel ou
U & 5 Bd€df manuelle [E2234]; +U est activé avec les toughps
b {1 LC¢ 2dz G45SYI y RS esihctivif avgtdes
touches[-]b { | L C¢ 2 dt ntabusii¥ [E32866
2223 Volet Non utilisé par MASTER 2.0
2232 Test| Activera la sortie lorsquke bouton "Test LED" est actionné, ou
lorsqu'une entrée est programmeée pour un test LED.
2331 Générateur prét Non utilisé par MASTER 2.0.
2240 Générateur arrété Non utilisé par MASTER 2.0.
2262 Touche] +]
2263 TouchesShift& [ +]
2264 Tauche[ -]
2265 TouchesShift& [ -] Touches utiles en mode manuel afin de contréler vitesse et
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tension.

2056

Mode manuel

Sortie activée en mode manuel.

2267

Démarreur 2

Non utilisé par MASTER 2.0.

2268

Démarreur 3

Non utilisé par MASTER 2.0

2269

Seuil analogique

La sortie sera activée lorsque la mesure de I'entrée analogiqu
est en dessous du seuil réglé; Se désactive lorsque la valeur €
dessus de (seuil réglé + hystéreésis).

2270

Seuil analogique !

La sortie sera activée lorsgua mesure de I'entrée analogique !
est au dessus du seuil réglé; Se désactive lorsque la valeur e
dessous de (seuil réglé + hystérésis).

2271

Seuil analogique

La sortie sera activée lorsque la mesure de I'entrée analogiqy
(entrée supplémentae) est en dessous/au dessus du seuil rég
Se désactive lorsque la valeur est au dessus/en dessous de
réglé ++ hystérésis). Pour choisir la direction de la protection, v
Configuration> engine/battery settings [SS measure 1 min or 1]
thresh].

I LINRPINIF YYSNI SG dziAf AaSNI |
Gl @adSNBaArAa YSadsaNB wmé

2272

Seuil analogique ¢

La sortie sera activée lorsque la mesure de I'entrée analogiqy

(entrée supplémentaire 2) est en dessous/au dessus du seuil 1

Se désetive lorsque la valeur est au dessus/en dessous de (s

réglé ++ hystérésis). Pour choisir la direction de la protection, v

Configuration> engine/battery settings [SS measure 2 min or 1]
thresh.].

I LINPINI YYSNI SG dziAfhasmd n &
| a0 SNBaAA YS&adz2NB HE

2525

Disponible en Autc

Activée lorsque le groupe a terminé sa séquence de démarrag
mode Auto. Peut servir pour logique externe. Sera activée lors
MASTER 2.0 est en mode Auto et I'état [E2071] n'estigtmut
[40, 100 or 255].

2767

Autorisation gros
consommateur,

Non utilisé par MASTER 2.0

5000

Délester disjoncteur ]

Sortie pour ordre de fermeture du disjoncteur générateur 1 lo
du démarrage si puissance nominale <E4001

5001

Délester disjoncteur 2

Sortie pour ordre de fermeture du disjoncteur générateur 1 lof
du démarrage si puissance nominale <E4002

5002

Délester disjoncteur 3

Sortie pour ordre de fermeture du disjoncteur générateur 1 lo
du démarrage si puissance nominale <E4003

5003

Délester dsjoncteur 4

Sortie pour ordre de fermeture du disjoncteur générateur 1 lo
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du démarrage si puissance nominale <E4004

5004 | Délester disjoncteur § Sortie pour ordre de fermeture du disjoncteur générateur 1 lo
du démarrage si puissance nominale <E4005

Pour chacune des cinqg sorties, deux options sont possibles:
NE: normalement énergisé; la sortie sera désactivée selon besoin.

ND: normalement dé&nergisé; la sortie seractivée selon besoin.

Les mesures analogiques peuvent étre nommeées et l'unité a afficher choisie:

Sans unité, V, kV, mA, A, kA, Hz, kW, kWh, kVAR, kVARNh, tr/min, %, Bar, mBar, kPa, P8§], °, °C, °F,
Gal, s, h, jours, Hz/s, m3/h, L/h, Gal/h.

La précision peut alors étre choisie (nombre de chiffres aprés la virgule):

e 1

e 0.1

e 0.01
e 0.001

Veuillez entrer la pression ou températurepar vos capteurs selon la résistance inscrite dans le
tableau cidessous.

Les points de calibration de pression sont [E1188 a E1198], qui correspondent a 0 a 400 Ohms

Les points de calibration de température sont [E1199 a E1209], qui correspondart@@hms.

'Ohm| VDO 5b VDO 10b VDO 25b AC 10b Veglia 8b Veglia 12b Dat 10b

0 -345 -487 -2120 -260 8442 12663 12142
40 834 1585 3777 4316 6922 10387 8962
80 2014 3945 9674 8892 5402 8111 6102
120 | 3193 6 245 15571 | 13468 | 3882 5835 3562
160 | 4372 9050 21469 | 18044 | 2362 3559 1342

200 | 5552 | 12220 | 27366 | 20000 842 1283 -558
240 | 6731 | 20000 js 39000 cpn20qes -678 -993 0
280 | 7911 | 20000 | 30000°F*20000 0 0 0
320 | 9090 | 20000 | 30000 | 20000 0 0 0
360 | 10270 | 20000 | 30000 | 20000 0 0 0
400 | 11449 | 20000 | 30000 | 20000 0 0 0

Tableau 19 - Points de calibration pression
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- Ohm VDO 120 VDO 150 Veglia Datcon L DatconH AC

0 1000 1000 1000 0 1000
40 96 119 140 104 40 104
80 74 94 118 78 80 78
120 63 80 105 63 120 63
160 55 70 96 52 160 52

200 49 62 89 43 200 43

240 44 56 83 36 240 36

280 40 51 78 31 280 31

320 37 46 74 26 320 26

360 34 42 70 21 360 21

400 32 38 67 17 400 17
Tableau 20 - Points de calibration température

Les points de calibration de la mesure moteur supplémentaire 1 sont [E1210 a E1220].
Les points d'impédance de la mesure moteur supplémentaire 1 sont [E1188 a E1198].
Les points de calibration de la mesure moteur supplémentai@n® [£1232 a E1242].

Les points d'impédance de la mesure moteur supplémentaire 2 sont [E1199 a E1209].

Pour chacun des capteurs supplémentaires, cette table indique les valeurs données (c6té gauche)
pour chacun des 10 valeurs résistives en ohms (cé@ii#)dLes valeurs intermédiaires sont calculées
par approximation linéaire.

Ex: min = 3000, max =6000, donne les valeurs qui correspondent a 3000, 3300, 3600, 3900, 4200,
4500, 4800,..., 5700, 6000 Ohms. Ces derniers peuvent servir dans les équatioriaéitchage.

Si nécessaire, vous pouvez employer une entrée analogigue comme entrée logique.

Employer une entrée analogique (spare 1 et 2, connexiof#2Ft F34) comme entrée fique.

La table de calibration de I'entrée logique doit étre configurée comraessous afin de copier
I'entrée logique.
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28 Table de Calibration

Table de calibration pour une entrée normalement fermée:

V1210
V1211
V1212
V1213
V1214
V1215
V1216
V1217
V1218
V1219
V1220

V1221
V1222
V1223
V1224
V1225
V1226
V1227
V1228
V1229
V1230
V1231

N S S R N N T = =)

1000
2000
3000
4000
5000
6000
7000
8000
9000
10000

2 2 2 Z2 2 Z2 2 2 Z2 Z2 Z

2 2 2 Z2 Z2 Z2 Z2 2 Z2 Z2 Z

Spare 1 calibl
Sparel calib2
Sparel calib3
Sparel calib4
Sparel calib5
Sparel calib6
Sparel ca lib7
Sparel calib8
Sparel calib9
Sparel calib10
Sparel calib11

Sparel resl
Sparelre s2
Sparel res3
Sparel res4
Sparel res5
Sparel res6
Sparel res7
Sparel res8
Sparel res9
Sparel res10
Sparel resll

- 32768
- 32768
- 32768
- 32768
- 32768
- 32768
- 32768
- 32768
- 32768
- 32768
- 32768

+00000
+00000
+00000
+00000
+00000
+00000
+00000
+00000
+00000
+00000
+00000

+32767
+32767
+32767
+32767
+32767
+32767
+32767
+32767
+32767
+32767
+32767

+10000
+65535
+65535
+65535
+65535
+65535
+65535
+65535
+65535
+65535
+10000
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AN

Pour les entrées "Normalement fermé" ou "Normalement ouvert" le cablage sera sandainl le
logiciel nécessite une modification.

Entrez ces équations afin de basculer sur une entrée virtuelle:

@ HRRRERE
@analog input to Dl/spare 1 ;
@k HRRRERE
@EO0031 analog input spare 1;
@E2283 virt ual input 1 ;
E2283:= E0031 ;

Calibration table is similar for a normally opened input; you need only change the
equations:

@reres R
@ Analog input in numeric/spare 1 ;

@ *kkk * * *kk * Kkkkkkkkkkhkke.
)

@EO0031 analog input spare 1;
@E2283 virtual input 1;

@wrrmr s,
E2283:= [E0031 ;
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13 Protections

Les protections sont déclenchées par divers évenements (entrées logiques, séquences logiques). lls
prennent effet afin de ptéger un processus, le moteur, ou le générateur.

Une fois configurées, elles peuvent faire les actions suivantes:

Sans effet.

P N I R A ~

5SSO0t SYOKS dzy d&cengarad dzi[ ISt IR NS O @252 yeu sedmdrbhk NI £ S RA
lanceaa une tentative de synchronisation. Le nombre de tentatives peut étre configuré.

53S0t SYOKS dzy a5SFldzii St SOGNRIdzS NBaSEdzE & [ LINI
tentative de synchronisation. Le@mbre detentatives peut étre configuré.

550t SYOKS dzy$S a! tF N¥S¢ o

5S0f SYOKS dzy d&! NNk U jeultehansb: auvertlacentraft@rn&sans2 2 y O G S dzl
charge afin de refroidir pendant la durée du timer "reffissement", puis s'arréte.

5S0f SYOKS dzy a! NNk U jeR HedznieSt L8t £td ceptrdlesBrie@ 2 2 v O 0 S dzNJ
immédiatement sans refroidir.

Non utilisépar MASTER 2.0

Non utilisépar MASTER 2.0
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14 Fonctions additionnels

Fonctionnement normal: En cas de défaillance réskacentraledémarre et prend la charge. Au
retour du réseaula centraé se synchronise avec le réseau et lui rend la charge automatiquement.

[ S awSG2dzNJ I dz NB&aSldz O2yGNB S LI NJ fU2LISNI (S dzNE
l'opérateur de contrbler le moment ola centralerendra la charge au réseau.

MASTER.O atend que E2584 = 1 (Entrée virtuelle 40) avant de synchrolasisemtraleavec le
réseau.

E1620 doit étre sur 1.

[ USYGNBS OANLdzSSttS nn R2A0G sGNB NBIfTSS &adzNI adzi’
Cette entrée virtuelle peut étrassociée a:

-une entrée logique: Ex: E2584= E2006;

- une entrée logique déportée CANopen: Ex: E2584= E0158;

-un résultat d'équation: E2584= (E2440 GT 1000) AND (E2006 EQ 1)

E1620 = 1.
E2584 = Entrée virtuelle 40 qui peet au groupe de rendre la charge au réseau.
E1699 = 1: (E2584 (EV 40) est "utilisé par équations")

E1620 Inhibition de la Variable 13= Retour au réseau controlé |
l'opérateur ( + E2584)
E2584 Entrée virtuelle supplémentaire 40
EL699 Fonction associée a I'entrée virtuelle 40.
Tableau 21 @Parametres employés
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Gestion de défaut électrique réseau

Parametres (valeurs par défaut en gras):

E1846: Ouvrir disjoteur: sélectionne le disjoncteur a ouvrir lors d'un "Défaut électrique réseau".
Choisir entre Mains'(réseau) ou Centralé ou "both"(les deux).

E1841: Démarrage avec défaut: permet au moteur de démarrer lors d'un " Défaut électrique réseau
". Choisir Ye$ pour démarrer le moteur ou "No".

E1840: Délai de démarrage.Q): délai entre le " Défaut électrique réseau " et le démarrdgda
centrale Retarde une entrée logique ou virtuelle. En cas de détection interne, ce délai passe devant
celui de la protectin.

E1842: Délai sans charg®(0): la durée pendant laquella centraletourne sans charge lorsque le
disjoncteurjeu de barreest ouvert. Si le délai est I3, centralene s'arrétera jamais.

Schéma de comportement en mode nmail/secours et en mode couplage au réseau.

When Start on Mains electrical faudtYes

Generator CB
E2001

\4

Mains CB
E2000

v

Mains electrical ’ - ‘

fault E2201
Voltage bus : : 1 1
presence E2054—3‘ : : ’
: — : :
<+«——»  Start sequence >
Timer before start on Mains back timer

Mains electrical fault

Production
request E2072

\4

Figure 29 @Normal/secours avec une entrée logique programmée comme "Défaut
électrique réseau”
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Breaker openned on Mains electrical faidtMains

Start on Mains electrical fauist Yes

A

Generator CB
E2001

Mains CB
E2000

Mains electrical :
fault E2201

A

v

\4

Bus voltage : i
presence E2054 ’

—rar

v

Mains back Synchronization
timer
A
Production
request E2072
Figure 30 @2Couplage au réseau avec une entrée logique prog rammée comme "Défaut

électrique réseau”

Ce parametre est utile en mode couplage au réseau permanent avec "ouvrir disjojectele barre
sur défaillance réseau”. Ce paramétre peut éttiisé si la puissance nominale la centralen'est
pas suffisante pour prendre toute la charge en mode isolé.

Dans ce ca$a centralefournira de la puissance ngne prendra pas la charge towteuk en cas de
défaillance réseau. Le disjonctgaeu de barresera ouvert.

Dans le cas ou la configuration ne génére pas un démarrage sur défaillance l&sesmtrale
tournera sans charge et s'arrétera apres un délai préréglé (E1842).

Breaker openned on Mains electrical fault is Generator

Start on Mains electricalfault  is No

Remote start is always On

A

Generator CB
E2001

Mains CB
E2000

Mains electrical

x| — ‘

y - - »

Bus voltage

presence E2054 ’ ‘ ’

Mains back :  synchronizaton No load Mains back tmer
N timer running timer
Production
requestE2072 ’
Figure 31 - Couplage au réseau permanent avec une entrée logique programmée comme

"Défaut électrique réseau”

Master 2.0 _Documentation technique_fr.doage72/152



A

Breaker openned on Mains electrical fault is Generator

Start on Mains electricalfault  is Yes

Generator CB
E2001

Mains CB
E2000

Mains electrical
faultE2201

v

Bus voltage
presence E2054

] | | |

—‘ ’ 3 ‘ g

v

A
Production

—r——> :
Mains back : Synchronization No load
timer running timer

-—>

Mains back tmer

requestE2072

\4

Figure 32 - Couplage au réseau permanent avec une entrée comme "Défaut électrique

réseau”

NOTE:

A bS 2FYlFAa dziAf AaSNI at I & RSseRS) Hekadtled S
mode permanent ou mode fugitif.
¢2dz22dzNBR dziAf A&ASN) atla RS RSYI NN 3S
"les deux" sont sélectionnés pour ouvrir.

Parametres (valeur par défaut en gras):

E1843: M re-synch. 80.0): le délai avant quia centraletente de se resynchroniser avec le réseau
aprés un "Défaut électriqueentralée'.

E1844: Nb resynch. 8): nombre de tentatives de resynchronisation.

Dans le cas d'un défaut électriquentrale le disjonceur jeu de barreest ouvert etMASTER.O est

en état 40. Aprete timer (E1265), si le défaut est toujours présent, il y'a un arrét d'urgence. Sinon,
MASTER.O tentera de se resynchroniser.
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Power statt : : : : : : : : : : :
E207: AParalleleyFauI@Symj Parallelec  :Fault Sync :Parallelec:Faul: Syn. :Paralleler Faul Syn: :Parallelel Fauli  Stog

Geneator CE : : :
E200: : : : >
4 . . . L . . . v

Generator electrici H H : H :
fault E220! L : : : >

H N N H H

f :
A
0 1 0 1 2

Figure 33 @ouplage au réseau permanent et défaut électrique générateur

Pour queMASTER.O démarre sur une impulsion externe, 2 solutions sont possibles:
-Utiliser un relais

-Définir une entrée externe

Cette variable E2514 (Démarrage virtuel) doit étre maintenue 4us aprés le premier front
montant et retourner a 0 apres le second front montant.
Exemple pour l'entrée J15:
@ WARNING: if section empty or missing, existing equations will be lost;
PROG 1
BLOC

@@@@ PULSE ON REMOTE START FROM EXTERNAL @@ @ @;

@ E2585 = Value of the E2815 with one cycle less to detect a pulse;

@ ( E2815 EQ 1) AND (E2585 EQ 0) Detection of a top pulse;
@lelelclelelcdceeceaeeeeeelcecccclcelceleles

E2585:= E2815;

E2514:=((E2514 OR ((E2815 EQ 1) AND (E2585 EQ 0))) AND ((E2514 AND ((E2815 EQ
1) AND (E2585 EQ 0))) EQ 0))

BEND

v
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N'oubliez pas de spécifier I'entréASTER.O doit étre informé que J15 (dans cet exemple) est
utilisé par ur équation custom:

V1276 1 N DIJ15 function +00000  +02999
Ici, la variable E2585 détecte un front montant sur E2815.

Le cycle ou la variable E2815 va de 0 a 1. La variable E2585 reste & 0 un cycle de plus afin de voir
E2815 =1 et détecter le front montant.

Vous pouvez aussi détertun front descendant en changeant I'équation:
(E2815 EQ 1) AND (E2585 EQ 0) to (E2815 EQ 0) AND (E2585 EQ 1)

L'utilisateur peut accéder a des paramétres limités sans utiliser le mot de passe de niveau 1.

Afin d'activer le mau du mot de passe niveau 1, vous devez vous connecter au niveau 2, accéder au
Y Sy dz énge&a UIMIE de passe ®

Réglez 1610 sur le menu que vous désirez (None, G59 ou Meter Pres).

Appuyez sufENTER]

N'oubliez pas de sauvegarder vos modificationdesMASTER.O en appuyant sUSHIFT}[ 1]

Dans ce menu, vous pouvez aussi changer le mot de passe custom. Le mot de passe par défaut est
G/ dza il aSydz o

Maintenant, vous pourrez seulement accéder au menu spécifié et ses paramétres en entrant le mot
de pase custom dans le menu.

Avec cette option vous pourrez régler ou remettre a zéro tous les compteurs.

N'oubliez pas de sauvegarder vos modifications SMASTER.O en appuyant sySHIFT}[i].

G59 est une norme de protection utilisée au Royatlms

Vous pouvez régler et verrouiller les protections suivantes:

Sur/sous fréquence réseau

Sur/sous tension réseau

Vecteur

ROCOF (df/dt)

Lorsque les protections sont verrouillées, les seuils, ine¢ contrdles le sont aussi.
Vous pouvez changer le mot de passe custom pour une application officielle.
N'oubliez pas de sauvegarder $MASTER.O avedSHIFTH[i]
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La communicatioMASTER.O utilise les standards de l'industrie. Ce produoitypalent est
compatible Modbus, par exemple pour le contréle par un systéme SCADA.

CRE Technology propose différentes solutions pour de telles applications (affichage a distance,
O2yGiNxtES £ RAAGIYOSs: 3SaidAazy RUSWEug ifgnyatioas. S R

Un GPID permet le contrdle de tout systeme de maniére simple. La Figure 51 montre un GPID type.

D
+
Consian G > | > Déviation
1D
Mesure
G: gairglobal
P: gain
proportionnel
I: gainintégral

Figure 34 - Contréleur GPID type

Le paramétre G réglla sensibilité des autres parametres.

Le paramétre P régle le temps de correction (temps nécessaire pour le systéme atteigne sa consigne
pour la premiére fois). En augmentant P, le temps de correction diminue. Par contre, la
surcompensation augment eept rendre le systeme instable (pompage rapide). N'utiliser que le
paramétre P laissera toujours une différence entre la consigne et la valeur réelle (cette différence
est le statisme).

Le parametre | réduit la différence entre la consigne et la valerlleréEn augmentant I, le temps de
correction diminue. Par contre, la surcompensation augment et peut rendre le systéme instable
(pompage lent).

Le parameétre D augmente la stabilité et minimise le phénoméne de surcompensation. En
augmentant D, la surcompeation diminue mais le systeme peut toujours s'avérer instable, surtout
si le signal du capteur n'est pas filtré.
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8/31/2011 16:20:54

Réglez G sur 50%.

Réglez P, | et D sur zéro.

Augmentez P jusqu'a ce que le systéeme devienne instable. A partir dgostten, réglez P & 60%
de la valeur précédente.

Réglez | de la méme maniere.

Augmentez D si le systeme est instable lors des variations de charge rapides.

Si vous n'obtenez pas la stabilité, recommencez en réduisant (systéme instable) ou augmentant
(sy¢éme trop lent) G.

14.8 Systemes Triphasé 120 ° ou biphasé 180 ’

Le paramétre E4039 permet de sélectionner le systéme a utiliser, dans le menu Configuration /
Configuration de base / Généralité centrale.

Systéme E4039
utilisé
Triphasé 120° 0 (valeur par
défaut)
Biphasé 180° 1
SYSTEME PARAM. CONNEXIONS
3 phases 1209 N == WA Generator N
: Qv > P Generator L1 _‘
=
2 (N) w
m o V2 == RN Generator L2 u%
3 B
S W3 > T8 Generator L3 8 =
3 phases + © Eg
Neutre I ==Y | = W5 Bus/Mainsl1 =
°| &
E V2 == WGl Bus / Mains L2 J
=
B V3 == Worll Bus / Mains L3
un
SYSTEME PARAM.\ CONNEXIONS
2 phases N = Wl Generator N
180°
g V1 = W73 Generator L1
1 o :5W Gererator L2 >
m -
'~ s 8
() S V3 > TN Generator L3 gf
(o]
2 .1 E V1 - 08 s/ Mains L1 =
un
180°+ B, 1r .
Neutre E V3 = Wl Bus { Mains L3

Tableau 22 @5ystémes biphasés ou triphasés
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15 Fichiers Texte et Programmation de
i Urrglj2"qbi f kqgbRLE)D 1

[ S OdzdzNJ R dMASEER.O sibsé Budzne liste de variables prédéfinies.

Ces variables servent dans un langage de programmation propre a CRE. Ce langage utilise des mots
clef simplegdans un fichier texte ASCII. Ce fichier texte est téléchargé depd&3GER.O Le fichier

est stocké en tant que programme binaire pour une utilisation avec la mémoire Flash. Une copie du
fichier source est stockée dansNEASTER.O pour des raisonseddocumentation et de lisibilité.

Cette copie peut étre récupérée a tout moment afin d'étre modifiée ou transférée sur un autre
MASTER.O.

Ces équations servent pour I'ajout d'une équation logique et/ou fonction conditionnelle dans le cas
ou votre appliciion aurait besoin de fonctions non standards. Vous pouvez aussi modifier le
comportement par défaut avec des applications personnalisées.

Le PLC fourni dispose d'un cycle de 100ms, et un code spécial peut étre défini pour fonctionner la
premiére fois selement (INIT). Ce chapitre fournit les ressources nécessaires pour la programmation
du PLC.

Un fichier texte peut étre téléchargé vers ou depuiMIBSTER.O afin de paramétrer ou récupérer
une configuration compléte dMASTER.O.

Le fichier texte voupermet de:

-Régler la valeur de chaque paramétre.

-Changer les unités des entrées analogiques (exemple: V, mbar, PSI,).

-Changer la précision des valeurs analogiques affichées (exemple: 24V ou 24.0V).
-Changer les libellés de certaines entrées custontedtéconomiseur d'écran.

-Transférer des équations custom vers le PLC intégré.

[ § FAOKASNI a!'po %n ¢ nnonE®PEfaé¢ R2yyS dzy S SE L3} J
Le numéro de variable utilise toujours le méme format, la lettr@séiivie de4 chiffres:

EXYYY

Le premier chiffre¢t - éstle type de variable:

n S pY aSadz2NB 2dz It SdzNJ £ GSYLE NBSE 69EY ¢Sy

1 et 4: Parameétre a enregistrer dans la mémoire-wolatile. (Ex: Numéro de GE, Puissance nominale
X0

2et3y I NAlFofS adGlyRFNR O09EY !t N¥Sasx G NARIof Sa

Les trois chiffres suivanés, , indiguent le numéro de la variable.
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Tous les paramétres (Variables de 1000 a 1999 et de 4000 a 49®RASILER.O sont enregistrés
dans une mémoire Flash namwlatile al'intérieur du module. Vous pouvez télécharger ces
parametres vers et depuis un PC, et ainsi les enregistrer, les modifier, et les réutiliser plus tard.

Toutes ces valeurs sont enregistrées dans un fichier texte. Le chapitre suivant explique la structure
du fichier.

Le fichier peut étre échangé entre POWASTER.O.
Description du fichier texte

Le fichier texte est séparé en 5 parties:
-Définitions des parametres

- Définitions des libellés

- Définitions des unités

- Définitions d'initialisation du PLC €2om

- Définitions des équations du PLC Custom

Le point de départ de ce bloc est défini par un entéte "{PARAMETERS}".

Chaque parameétre (variable 1xxx ou 4xxx) peut se trouver sous forme d'entrée dans ce bloc. La
structure de l'entrée est comme suit:

Le numéro de variable de paramétre précédé par la lettre V (Ex: V1006)

La valeur (Ex: 320)

Attribut R/W (pour les équations MODBUS et PLC) (Ex:Y)

Libellé (seulement pour référence) (Ex: KW Nominal GE)
La valeur minimale (seulement pour référence) (Ex: +00000)

La valeur maximale (seulement pour référence) (Ex: +65535)

Ex:

{PARAMETERS}

V1006 320 Y Gen nominal kW +00000  +65535

V1007 1.00 N Gen PT ratio +00000  +65535

Dans l'exemple alessus, lgpuissance nominale du génératei@gentrale)est réglée sur 320kW.
L'attribut Y indique que cette valeur peut étre modifiée via MODBUS ou via les équations PLC
custom tandis qué\ indique que la valeur est en lecture seule.

Vous pouvez modifier les vales directement dans le fichier texte avant de le télécharger vers le
MASTER.O. L'utilisateur doit s'assurer que la valeur modifiée est dans la plage de valeurs admises.
Le non respect de cette condition entraine un message d'erreur lors du téléchargé@uenpilation
result: VARIABDE

Vous pouvez aussi écrire un bloc de parametres incomplet (sans tous les parametres de la liste). Une
fois téléchargé, ce fichier ne modifiera que les paramétres entrés, les autres restent inchangés. Cette
procédure peut sevir afin de télécharger un ancien fichier texte versMIASTER.O plus récent ou

pour activer des fonctions spéciales de maniére indépendante.
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Le point de départ de ce bloc est défini par un entéte "{LABELS}".
Ce bloc panet de créer des libellés personnalisés.

Seuls les entrées analogiques de réserve, les entrées logiques, les entrées logiques virtuelles, le cycle
de maintenance, et les lignes de la page des logos peuvent avoir une entrée dans ce bloc. l-a table ci
dessousndique la correspondance entre le numéro du libellé et sa valeur correspondante:

Entrées analogiques Libellé cycle Entrées virtuelles

L0029 EAlibrel |L1442 Cyclel1 (h) L2283 Entvirtuel 1 | L2565 Ent virtuel 21
L0030 EAlibre2 | L1443 Cycle2 (h| L2284 Entvirtuel 2 | L2566 Ent virtuel 22
L0031 EAlibre3 | L1444 Cycle 3 (h] L2285 Entvirtuel 3| L2567 Ent virtuel 23
L0032 EAlibre4 | L1445 Cycle4 (h) L2286 Entvirtud4 | L2568 Ent virtuel 24
L1446 Cycle5 (h] L2287 Entvirtuel 5| L2569 Ent virtuel 25
L1447 Cycle1 (d] L2288 Entvirtuel 6 | L2570 Ent virtuel 26
L1448 Cycle 2 (d] L2289 Entvirtuel 7 | L2571 Ent virtuel 27
L1449 Cycle 3(d] L2290 Entvirtuel 8 | L2572 Ent virtuel 28
L1450 Cycle4 (d] L2291 Entvirtuel 9 | L2573  Ent virtuel 29
L1451 Cycle5(d] L2292 Entvirtuel 10| L2574  Ent virtuel 30
L2293 Entvirtuel 11| L2575 Ent virtuel 31
L2294 Entvirtuel 12| L2576 Ent virtuel 32
L2295 Entvirtuel 13| L2577  Ent virtuel 33
L2296 Entvirtuel 14| L2578 Ent virtuel 34
L2297 Entvirtuel 15| L2579 Ent virtuel 35
L2298 Envirtuel 16| L2580 Ent virtuel 36
L2299 Entvirtuel 17| L2581  Ent virtuel 37
L2300 Entvirtuel 18| L2582  Ent virtuel 38
L2301 Entvirtuel 19| L2583  Ent vituel 39
L2302 Entvirtuel 20| L2584  Ent virtuel 40

Entrées de réserve

L2657 Compt. util. 1

L2659 Compt. util. 2

L2804 Pres.hui/ELJ4

L2805 Temp.eau/ELJ
L2806 Entree J6
L2807 Entree J7
L2808 Entree J8
L2809 Entree J9
L2810 Entree J10
L2811 Entree J11
L2812 Entree J2
L2813 Entree J13
L2814 EntreelJ14
L2815 EntreelJ15

Tableau 23 - Bloc de définition des libellés
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Libellé de la page "logo"
T0249 MASTER 2.0
T0250 CRE product
T0251 Genset Paralleig
T0252 www.cretechnology.co

Tableau 24 A ibellés "logo”

Chaque ligne de ce bloc comporte 2 éléments:
-Le numéro de variable du texte, précédé par un "L" pour libellé, et par un "T" pour un texte "logo".
ExL113

-Le texte.

Les Libellés sont longs de 14 caracteres tandis que les Textes sont de 28 caractéres maximum.
Ex:Sample Label

Les caractéres acceptés s¢atz], [A..Z], [0..9t les caractéres graphiques suivants:
<space>!#$()*+/:;<=>].-

L'usage de tout autre caractere est interdit et peut engendrer un mauvais affichage.

Ex:
{LABELS}
L1130 Sample label

Note: Les libellés sont sensibles aux langues, c.a.d. qu'un fichier texte téléchang\EarER

2.0 avec un PC dont la [gue est réglée sur francais ne modifiera que les libellés en francais. Les
libellés en anglais et italien ne seront pas modifiés. Pour la méme raison, un fichier texte téléchargé
vers un PC dont la langue est réglée sur francais n'affichera que les ldrefté@ncais.

Vous devez choisir la langue désirée avant de télécharger un fichier texte. Changez la langue
(menu Sysimek Teimpo retro éclairage [ ' y 3l 3Saé¢ké[ 20t ¢0 | @lyd RS

Le point de départ de ce bloc est défini par un entéte "{UNITS}".

Ce bloc définit le type d'unité et la précision qui seront attribués a chaque valeur provenant d'une
entrée analogique. (Entrées analogiques, virtuelles, et CANOp&ARTER.0).

Vous n'avez a définir I'unité que de I'entrée eit€me. Tous les paramétres associées (par exemple
les seuils) seront modifiés automatiqguement. Ceci inclut les entrées analogiques natifs, les entrées
analogiques d'extension CANbus, et les entrées vidsell

La table cdessous indique les unités prises en compteNASTER.O.

Seules les 4 entrées analogiques disposent d'une entrée dans ce bloc (voir le fichier Z090030.xls pour
les numéros de variables).
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La structure d'une définition de précision/uniténsiste du numéro de variable précédé par une
lettre (U pour Unité, A pour la précision) et suivi par un code comfdesgous

{UNITS}
u0029 01
U2584 00

A0029 0000032768

Les tables eilessous indiquent les codes qui correspondent aux unités et pyasiacceptés. Dans
I'exemple cidessus, entrée E2584 n'a pas d'unité spécifique tandis que I'entrée E0029 est affichée en
Volts (code Unité 01) avec deux chiffres aprés la virgule (code précision 32768).

Code Unité Code Unité Code Unité Code Unité Code Unité

Electrique Puissance Pression Volume Temps 00000 1
00 | & (07 | kw | 13 | Bar | 20 | L | 24 | s 16384) 0.1
0L | V | 08 | kwh | 14 |mBar| 21 | m3 | 25 | h 32768| 0.1
02 | kV | 09 | kVAR| 15 | kPa | 22 | mm3| 26 |jours| L49152] 0.001

03 mA 10 | kVARKh 16 PSI | 23 Gal | Partemps

04 A | Vit. Rotation | Température 27 | Hz/s
05 | kKA | 11 [t/min | 17 ° 28 | m3/h
Fréquence | Pourcentage | 18 °C 29 L/h
06 | Hz | 12 | % 19 | °F 30 | Gal/h

Tableau 25 @Codes d'unité et de précision

Code Code unité| Code Description Libellé
Variable par défaut | précision par
défaut

Entrées analogiques natifs

0029 14 00000 Mesure analogique 1 {8000hm) Al spare 1

0030 18 00000 Mesure analogique 2 {8000hm) Al spare 2

0031 00 00000 Mesure analogique 3 {00kOhm) Al spare 3

0032 00 00000 Mesure analogique 4¢@0kOhm) Al spare 4

Analogue inputs for CANopen & CANopen extensions

0285 00 16384 entrée analogique 1 Analog in
01

0286 00 16384 entrée analogique 2 Analog in
02

0287 00 16384 entrée analogique 3 Analog in
03

0288 00 16384 entrée analogique 4 Analog in
04

0289 00 16384 entrée analogique 5 Analog in
05

0290 00 16384 entrée analogique 6 Analog in
06

0291 00 16384 entrée analogique 7 Analog in
07

0292 00 16384 entrée analogique 8 Analog in
08
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0293 00 16384 entrée analogique 9 Analog in
0294 00 16384 entrée analogique 10 AnzSIig in
0295 00 16384 entrée analogique 11 Anallgg in
0296 00 16384 entrée analogique 12 Anallig in
0297 00 16384 entrée analogique 13 Anallig in
0298 00 16384 entréeanalogique 14 Anallig in
0299 00 16384 entrée analogique 15 Anallig in
0300 00 16384 entrée analogique 16 Anilig in
0301 00 16384 entrée analogique 17 An;I(cs)g in
0302 00 16384 entrée analogique 18 An;IZ)g in
0303 00 16384 entrée analgique 19 An;I?)g in
0304 00 16384 entrée analogique 20 An;I?)g in
0305 00 16384 entrée analogique 21 Anefl(c))g in
0306 00 16384 entrée analogique 22 An:lig in
0307 00 16384 entrée analogique 23 Ane?lig in
0308 00 16384 entrée analogique24 Ane?lig in
0309 00 16384 entrée analogique 25 Ane?lgg in
0310 00 16384 entrée analogique 26 Ane?lig in
0311 00 16384 entrée analogique 27 Ane?lgg in
0312 00 16384 entrée analogique 28 An:IZg in
0313 00 16384 entrée analogique 29 Ar‘azlgg in
0314 00 16384 entrée analogique 30 An:lgg in
0315 00 16384 entrée analogique 31 An:Igg in
0316 00 16384 entrée analogique 32 An:Iig in
0317 00 16384 entrée analogique 33 An:Iig in
0318 00 16384 entrée analogique 34 An;ig n
34
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0319 00 16384 entrée analogique 35 Analog in
0320 00 16384 entrée analogique 36 An:flgg in
0321 00 16384 entrée analogique 37 An:flgg in
0322 00 16384 entrée analogique 38 AnSIZg in
0323 00 16384 entrée analogique 39 An:flgg in
0324 00 16384 entrée analogique 40 An:flgg in
0325 00 16384 entrée analogique 41 Anfjlgg in
0326 00 16384 entrée analogique 42 Anrjlcl)g in
0327 00 16384 entrée analogique 43 Ana‘lllf)g in
0328 00 16384 entrée analogique 44 An;ig in
44

Entrées virtuelles (premier bloc)

2283 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 1 Virtual in
2284 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 2 Vil‘t(l).l](;ﬂ in
2285 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 3 Vil‘t(l).12a| in
2286 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 4 Virt?J?;I in
2287 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 5 Virt?JiI in
2288 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 6 Virt?JSal in
2289 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 7 Virt?gl in
2290 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 8 Virt?J;I in
2291 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 9 Virt?J8aI in
2292 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 10 Virt(L)JS;I in
2293 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 11 Virtt(;l in
2294 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 12 Virttzl in
2295 00 00000 Entrée virtuele de réserve 13 Virttil in
2296 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 14 Virtt?;l in
2297 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 15 Virttil in
2298 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 16 Virttil in
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2299 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 17 Virttzl in
2300 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 18 Virttzil in
2301 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 19 Virttil in
2302 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 20 Virtt?al in
20

Entrées virtuelles (second bloc)

2565 00 00000 Entrée virtielle de réserve 21 Virtual in
2566 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 22 Virtigl in
2567 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 23 Virtiil in
2568 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 24 Virti?;l in
2569 00 00000 Entrée virtuelle de réserves Virtiil in
2570 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 26 Virtisal in
2571 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 27 Virtizl in
2572 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 28 Virti?sll in
2573 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 29 Virtiil in
2574 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 30 Virti?al in
2575 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 31 Virt:ng(;I in
2576 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 32 Virt:nglal in
2577 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 33 Virt:ngZal in
2578 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 34 Virt:ng?;I in
2579 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 35 Virtiil in
2580 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 36 Vil’t?L’15a| in
2581 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 37 Virt?L’le in
2582 00 00000 Entrée virtuellede réserve 38 Vil’t?L’J7a| in
2583 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 39 Vil’t?L’Ji| in
2584 00 00000 Entrée virtuelle de réserve 40 Virt?L’JS;I in

40

Tableau

26

- Variables avec valeurs d'unité/précision personnalisables
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Le point de départ de ce bloc est défini par un entéte "{INIT1}" ou "{INIT2}" selon votre niveau
d'accés (mot de passe de niveau 1 ou 2).

Un utilisateur connecté en niveau 0 (sans mot de passe) ne peut lire ou transfékadsns vers
MASTER.O.

Un utilisateur connecté en niveau 2 aura acces aux blocs INIT1 et INIT2.
Un utilisateur connecté en niveau 1 aura acces au bloc INIT1.

Les équations INIT sont seulement exécutées par le PLC lorsque le module est alimamééet all
Elles ne seront exécutées de nouveau que lorsque le module est éteint et puis rallumé. Ces blocs
fournissent a I'utilisateur des équations custom qui sont lancés au démarrage du module.

Les blocs INIT sont en temps normal utilisés afin de confitepsetaleurs d'initialisation de sorties,
timers, et compteurs associés aux équations ou paramétres custom.

Pour plus de détails concernant le langage CRE, voir le chapif€eLangage de programmation
PLC.

Le point de départ de ce bloc est défini par un entéte "{EQUATIONS L1}", ou "{EQUATIONS L2}", selon
votre niveau d'accés (mot de passe de niveau 1 ou 2).

Un utilisateur connectéreniveau 0 (sans mot de passe) ne peut lire ou transférer des équations vers
MASTER.O.

Un utilisateur connecté en niveau 2 aura acces aux HQIJATIONS let EQUATIONS L2

Un utilisateur connecté en niveau 1 aura accés au BQUATIONS L1

Ces bloc$ournissent a l'utilisateur des équations custom qui sont lancés de maniére cyclique. Elles
sont lancées tous les 100ms (cycle PLC).

Des équations non standards peuvent étre entrées ici afin de gérer des fonctions définis par
I'utilisateur, comme les selgi, les extensions d'entrées/sorties, les contrdles de PID... Pour plus de
détails concernant le langage CRE, voir le chap8rg" Langage de programmation PLC

Tout fichier texte doit finir avec la mention "{END OF FILE}".

MASTER.O ne lira aucune donnée aprés cette mention, vous pouvez donc y ajouter vos propres
commentaires.

Note: Limitez la quantité de commentaires aprés la mentiahof&ile" car la taille du fichier
ne doit pas dépasser 126K
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NOTE:

Ce fichier est un fichier texte SEUL. N'utilisez jamais le traitement de texte (comm
Microsoft© Word) pour modifier le fichier: le fichier contiendrait des informations d
mise en pge et serait corrompu. N'utilisez que les éditeurs de texte (Notepad par
exemple).

Le fichier ne doit pas dépasser 126i vous essayez de transférer un fichier plus g
versMASTER.O, il sera rejeté.

AVERTISSEMENT:

Le contrble de la puissanceles protections sont désactivés pendant le traitement
d'un fichier. Lorsque vous téléchargez un fichier, déconnectez tous les connectet
sauf celui de l'alimentation. Vous devez étre en mode manuel avec le moteur arré

Il est fortement conseillé de suivre une formation avant d'utiliser des équations custom sur une
centrale. Contactez votre distributeur pour plus d'informations.

Les équations PLC utilisent un langage simple avec un nombre de commandes limité. Lé code es
intrinséquement linéaire, chaque équation étant exécutée l'une aprés l'autre (sans boucle). Les
équations de niveau 1 sont exécutées en premier, suivis des équations de niveau 2. Ainsi, les
résultats des équations de niveau 2 annulent ceux des équatiemiveau 1 en cas de conflit.

La partie "INIT" est exécutée au démarrage du module, la partie "PROG" tous les 100 ms.

Toutes les variables /{dASTER.O peuvent étre utilisées dans les équations comme déerit ci
dessous:

-EOxxx et E5xxx sont lus comme ores/entrées. Elles ne peuvent étre modifiées par les équations.

-E1xxx et E4xxx sont lus par les équations. Si permis, elles peuvent étre modifiées via MODBUS ou les
équations téléchargées avec un fichier texte (voir la section {PARAMETERS} du dludypétre "
texte").

-E2xxx sont des sorties PLC. Elles peuvent étre lus et modifiées par les équations custom.

Note:

-Les variables E1xxx/E4xxx sont des parameétres enregistrés dans la mémoire FLASH (non volatile).
Dans le niveau 2 et au dessus, I'utilisatpeut permettre la modification des parametres en écriture
par les équations du PLC ou MODBUS.

-Soyez prudents lorsque vous modifiez un parameétre via les équations, car un comportement
inattendu (d0 a une erreur dans les équations par exemple) peutrendger votre générateur.

-l est préférable d'inclure des tests dans les équations qui permettent de vérifier que le moteur est
arrété avant de modifier un paramétre. Sinon, effectuez vos modifications dans le bloc "INIT" si
possible. Ces modifications daramétres ne seront pas enregistrés dans la mémoire FLASH, c.a.d.
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gue les parametres seront remis a leur valeur précédente si le module est éteint puis rallumé, a moins
que l'utilisateur les sauvegarde manuellement.

-Utilisez le document A53 Z0 9 003upune liste compléte des variabASTER.O.

-Les variables E2xxx/E5xxx sont des sorties du PLC, elles peuvent étre lus et écrites par les équations
PLC sans restrictions.

La table cddessous donne une liste des commandes utilisables dans les éqiBli@ custom:

Famille de commande Commande PLC Définition

Programme PROG Point de départ

INIT équations PLC
Point de départ

équations INIT Fin des

éguations
Blocs BLOC Points de départ et
BEND d'arrét d'un bloc
d'équations
Opérateurs logiques AND Opérateur logique
OR appliqué a toute une
XOR variable (ce ne sont pas
des opérateurs bit & bit)
Opérateurs unaires ! Complément bit & bit

- Changement de signe

> Décalage droit
< Décalage gauche
$ Valeur hexadécimale
Opérateurs + Addition
mathématiques - Soustraction
* Multiplication
/ Division
INC Incrément
DEC Décrément
Opérateurs Bit A Rotation droit
| Acces a un bit
# Masque Bits
Affectation = Affectation
Opérateurs de EQ Egal
comparaison NE Ne pas égal
GT Supérieur a
LT Inférieur a
GE Supérieur ou égal
LE Inférieur ou égal
Déployer [..] Déployer élément
Tests TEST
THEN
ELIF
ELSE TEND
Commentaires @

Tableau 27 @Commandes disponibles
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Les commandes sont séparées par un peirguke () sauf devant des mots réservés comme BEND,
ELIF, ELSE et TEND. Les blocs INIT et PROG sont terminés par.jin point (

Chaque commande est terminée avec un paingule (;)sauf devant des mots réservés (BEND, ELIF,
ELSE, TEND).

Les équations PLC utilisent seulement des entiers signés 16 bit. Ainsi, toutes les variables et données
doivent étre comprises entre82768 et +32767. Ceci est important a rappeler lors de la comparaison

de valeurs ou de calculs. Par exde)20000*10 produira une valeur trop grande. Pour la méme

raison, les variables affichées avec décimale sont considérés par les équations comme si le point
RSOAYIf ydUe SGFAG LI &ad tI N SESYLX ST dzyS FfAYSy
les équations.

Soyez prudents lorsque vous entrez des valeurs avec des chiffres apreés la virgule. Si vous avez un
chiffre aprés la virgule, multipliez le nombre par 10. Si vous avez deux chiffres, multipliez par 100.

Par exemple, la mesure de tension battefvariable E0041), est de 0.0 a 6553.5, vous avez donc un
chiffre aprés la virgule. Si vous voulez comparer la tension de la batterie a 25.0 volts, vous devez
écrire:

TEST E0041 GT 250 THEN...

Afin de connaitre le nombre de chiffres aprés la virg@portez@2 dza | dz TAOKASNJI a! po
EdEf aé¢d 51lya fSa O02t2yySa UaAyA bstafficibal EAUS S

Le PLC fonctionne avec deux jeux complets de variables. Le pretnieraggercu des valeurs avant
leur modification par les équations, le second ces mémes valeurs aprés leur modification. Avant
I'exécution de la toute premiére équation, le deuxiéme jeu est une copie du premier jeu. |l sera
ensuite modifié par les résultates équations.

L'accés a ces deux jeux de variables est différencié par le nom de la variable:
Eyyyy fait référence a la valeur de la variable YYYY avant I'exécution des équations.

Xyyyy fait référence a la valeur actuelle de la variable YYYY, modifiles gquations précédentes.

Etant donné que le premier jeu est un apergu des variables avant les équations, il peut étre vu en
“lecture seule". Ainsi, lorsque vous écrivez:

E2680 := 320;
[ OFfSdzNJ Gonné &SNI | dza & A cohdje.NR 6dzSS t € @I NRI

Il y'a deux manieres d'accéder aux variables 2xxx pour la lecture. Avec E2xxx vous accédez a la valeur
verrouillée au début du cycle. Avec X2xxx vous accédez a la derniere valeur modifiée par le
programme.

Il est fortement recommandé d'utilisda syntaxe E2xxx Eyyyy. X2xxxyyyy peut seulement étre utilisé
pour des raisons spéciales par des utilisateurs a "Haute connaisdgf®€ER.O "
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Exemples de test:
TEST condition THEN instruction TEND;

TEST condition THEN BLOC instr uction; instruction; é;instruction BEND
TEST condition THEN BLOC instruction; instruction; é;instr
ELIF condition THEN BLOC instruction; instruction; é;instr
ELIF condition THEN BLOC instruction; instruction; é;instr
ELSE BLOC instructi on; instruction; é;instruction BEND

TEND;

Exemples de calcul / instruction:
E2680:=(E2000+E2001+E2002+E2003)/4;

E2000:=2; E2680[E2000+1]:=10;

E2680:=(E0030 GT 1450) AND ((E0030 GT 1500) OR E2680);

Exemples deandition:

TEST E2050 EQ 1 THE N ...

TEST E0030 GT 1500 THEN ...

TEST (! E2046) AND E2055 AND ((E2071 EQ 14) OR (E2071 EQ 1

L'exemple suivant est un petit fichier texte qui pourrait étre envoy®@&ASTER.O avec un mot de
passe niveau 2. Dans cet exemple, les variablesistes sont utilisées:

-E0160 est la valeur de l'entrée logique CANopen 1 provenant d'un module d'extension.

-E1710 est un paramétre utilisateur. Sera utilisé comme la période d'un compteur.

OmTMM S&G dzy F dziNBE LI NI Y$§ (-NBA 2dzi AR dk 40 20YSLAGNS ddkilh £ A
-E2440 est une variable utilisateur employé comme compteur dans cet exemple.

-E2441 et E2442 sont deux variables utilisateur.
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{INIT L2}

INIT 2

BLOC
E2440 := E1710;
E2441 :=0;
E2442 =1

BEND

{EQUATIONS L2(every 100ms)}

PROG 2

BLOC
@ E2440 is used as a counter that decreases from parameter E1710 down to O;
TEST E2440 GT 0 THEN

DEC E2440
ELSE

E2440 := E1710
TEND;

@ Set the values of E2441 and E2442 depending on digital input 1 (E0160) and
the counter E2440;

TEST E0160 AND (E2440 LT E1711) EQ 1 THEN

BLOC
E2441 = 1;
E2442 =0
BEND
ELSE
BLOC
E2441 = 0;
E2442 =1
BEND
TEND

BEND

{END OF FILE}

Le bloc INIT initialise le compteur E2440 a la valeur entrée par I'utilisateur dans le paramétre E1710.
La vaiable E2441 est a zéro, et variable E2442 sur un. Ces initialisations sont effectuées lorsque
MASTER.O est allumé.

Le bloc PROG est exécuté tous les 100ms. Dans ce bloc, si la variable E2440 n'est pas sur zéro, elle
sera réduite de un. Sinon, elle seeamnise a la valeur de E1710. Ensuite on vérifie que I'entrée

logique CANopen 1 est sur un et que le compteur E2440 est plus bas que la valeur du paramétre
E1711. Sicela est le cas, E2441 est réglé sur un et E2442 sur zéro. Sinon, E2441 est réglé sur zéro e
E2442 sur un.
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Par exemple, si E1710 est réglé sur 100 et E1711 sur 20, E2441 peut étre vu comme un PWM avec un
cycle de 10s (100*100ms) et un "duty ratio" de 20% lorsque l'entrée logique CANopen est réglé sur 1.
Ici, E2442 est tout simplement le complém&2441.
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16 Communicéation

Ce chapitre explique et décrit les regles a suivre afin d'assurer une communication CAN fiable. Ces
conseils sont bons pour toute connexion CAN bus et devraient étre appliqués a tout ivba8IEER
2.0 du bus inteMASTER.O, ainsi qu'au deuxiéme port de communication CAN (COM1 and COM2).
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Figure 35 @Cablage CAN bus

Voici la sdaie standard d'un connecteur DB9 CAN comparée avec une implémenMASTER.O:

MASTER 2.0 Standard

SHIELL GROUND

PIN 1 NC Cable Drain
PIN 2 CANL CANL

PIN 3 GROUNE CAN GND
PIN 4 NC free

PIN 5 GROUNR +24V POWER
PIN 6 GROUNEL free

PIN 7 CANH CANH

PIN 8 NC free

PIN 9 NC 0V POWER

Tableau

28 @Sortie Pin DB9

Note: GROUNEL et GROUNR sont protégés par une résistance 47 ohms.

Céable CAMBUS:

Le cable CAN btBUS doit pouvoir transmettre les signaux CANNKCAt CANH). Ces deux fils
doivent étre paires torsadées de 120 Ohm (Ex: Belden 3105A, JT#A\ (www.belden.com),
LAPP CABLE Unitronic bus DeviceNet ou CAN (www.lappcable.com) ou équivalent).
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Le cable CAN btBUS doit étre blindé, avec un céble draimnecté au blindage. Ce drain est
connecté au pin 1 de chaque connecteur. Le corps du connecteur (de préférence métallique) doit
étre connecté au blindage.

Pour de meilleurs résultats, une masse commune doit étre utilisée pour tous les périphériques (peut
étre vérifié avec un ohmmetre).

La longueur totale du cable ne doit pas dépasser 250m pour une vitesse de communication de
250kb/s. Cette longueur peut étre plus courte avec des cables de moindre qualité.

Le bus CAN doit étre linéairsafisconnexions emétoile) et les deux extrémités doivent étre
connectées a des résistances de terminaison de 120 Ohm. Des résistances de terminaison de 120
Ohm sont intégrées aux ports COM1 et COMMAMSTER.O. Ces résistances peuvent étre
connectées au CAN bus via lestslas sur 'arriere du module. Les résistances de terminaison doivent
seulement étre activées sur IBSASTER.O en bout de CAN bus.

La figure edessous indique les connexions entre chaf&STER.O. Les résistances de terminaison

sont intégrées aMASTR2.0 et peuvent étre activées avec un switch sur l'arriere du module (sous
lecachembldj dzS &¢hCC kK MHAMEODD wSGANBT £S5 OIF OKS I FAY
GSNYAYlIAaz2y Said O02yySOGSS lFdz /! b odza f 2NHEI dzS f ¢
est vers ON, la résistance est active sur le bus.
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Figure 36 @Cablage CAN Bus

Bornes 2 et 7: 1 céble paires torsadées.
Bornes 3 et 5: 1 céble paires torsadées.
R: Résistance de terminaison 120 Ohms (intégrilABTER.0)

Vous pouvez utiliser les accessoires CRE montrésetafigures 65 a 67 afin de relier plusieurs
MASTER.O. Contactez votre distributeur afin de choisir le produit le mieux adapté a vos besoins.
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Figure 37 - MASTER 20 é MASTER 20
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Figure 38 - MASTER 20 é MASTER 20 e MASTER 20 é B8

Note: [ Sa NBaAalulyoOSa RS UGUSNWAYLIA&A2Y MHn m R2AGS
modules

La communication CAN bus est surveillée par les moMASTER.O et comparée aux paramétres
duMASTER.0.MASTER.O transmet en continu des données par le CAN bus COM1 afin que chaque
MASTER.O sache a tout moment le nombre de mdesMASTER.O connectés au CAN bus et

allumés. Le nombre de modul®$ASTER.O doit toujours étre égal au nombre déseauxentré

dans la configuration dMASTER.O (paramétre E1147).

En cas de différence entre le paramétre E1147 et le nombre de moRMAET ER.O sur le CAN bus,
une erreur CAN bus est affichée. Ce message s'affichera aussi si:

-DeuxMASTER.O ou plus ont le méme numéro (parameétre E1179).
-Les résistances de terminaison ne sont pas utilisées correctement.

-Le cable CAN bus n'est pasrb@nnecté.

L'erreur CAN sera remis a zéro lorsque le bon nombre de moMASTER.O sont détectés sur le
CAN bus.

Comme toute erreur gérée pMASTER.O, la conséquence de l'erreur peut étre déterminée par le
parameétre E1259.

E1259 = 0O: pas d'actio
E1259 = 1: défaut électriqueentrale

E1259 = 2: défaut électrique réseau
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E1259 = 3: alarme

E1259 = 4: arrét progressif

E1259 = 5: arrét d'urgence

E1259 = 6: mode statisme; déclenche une alarme (réglage par défaut)

Ce défaut n'a d'influence que sur unentrale avec plusieuIASTER.O (E1147 > 1).

En cas de démarrage a distance sSUMASTER.O réglé pour gérer les cas de jeu de barre mort
(E1515 = 0) ou un défaut CAN bus a été déclendASTER.O démarrda centraleet ferme son
disjoncteur. Si unéension est présente sur le jeu de barlASTER.O synchronise le générateur
avant de fermer le disjoncteur.

Si le générateur est couplé au réseau lors d'un défaut CAN bus, la variable de contréle d'erreur E1259
passe sur 6 (Mode statisme + Alarmeydgulation de vitesse bascule sur statisme, et la régulation

de tension sur régulation Cos phi. Si le réseau n'est pas connecté, le statisme est appliqué a la fois a
la vitesse et a la tension. Lorsque les générateurs sont couplés et la variable déecdetr@ur CAN

bus (E1259) est sur 6, les générateurs équipéSENSY&0 sont en mode statisme vitesse et

régulation Cos phi lorsqu'ils sont couplés au réseau. Lorsqu'ils ne sont pas couplés au réseau, la
régulation se fait via le statisme appliquéadais a la vitesse et a la tension.

Note: Si vous désirez déconnecterMASTER.O du CAN bus intbéfASTER.O, vous devez
changer le nombre deéseauxparametre E1147) sur tous IBBASTER.O de la centrale.

Lorsque la centrale est en mode lestadglestage (Paramétre E1258 sur "Hours run” ou "Digital in"),
tous les générateurs démarrent avec le mode statisme en cas d'erreur CAN bus.

Vous pouvez envoyer jusqu'a 10 variables logiqgu&svetriables analogiques depuis MASTER.O

vers tous les autreBIASTER.Oet GENSYS 20r le méme CAN bus intBtASTER.O (COM 1).

+2dza RSOST dziAtAaSNIdzy t/ FFAYy RS ONBSNI RSa Sl
MASTER ®n ¢ ©® aljleS énvogéleshilix autres moduMASTER.O sont décrites dans la table ci

dessous:

NOTE: Lorsque vous déterminez une variable pour la transmission de données (ex: E2752:=...)
Syt S@ST tS a9¢ Rdz RSodzi RS f I vdjéd\dt hod b Ganabl® S OA S
elleméme.

Exemple pour envoyer une entrée logique ou analogique a chEpA&TER.O:
2752:=2002
BEND
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AVERTISSEMENT:

Ne jamais brancher ou débrancher les connecteurs-BBWHN bus lorsque le module e
allumé. Peut entrainer dedommages internes ou au niveau des émetteurs/récepte
CAN-BUS.

Ce CAN bus est un bus de communication entre les mMoMASTER.Oet GENSYS 0@ la méme

centrale. Il permet aux modul8dASTER.O desynchroniser les uns avec les autres, de gérer les
O2yySEA2ya ba2aSdz RS 6 NNB Y2NIbs NBLI NGAN £ OKI
bus utilise un protocole propre a CRE.

Variables envoyées via " Transmission de données via CAN &uUsIABTER.O":

Variable | Description
E2752 1° variable logique envoyée via CAN b
COMWNVarDigCANO1
E2753 2°™ variable logique envoyée via CAN b
COMWNarDigCANO2
E2754 3*™ yariable logique envoyée via CAN b
COMYarDigCANO3
E2755 4°™ variable logique envoyée via CAN b
COMNarDigCANO4
E2756 5°M variable logique envoyée via CAN b
COMNarDigCANO5S
E2757 6°™ variable logique envoyée via CAN b
COMYarDigCANO6
E2758 7°™ variable logique envoyée via CAN b
COM¥arDigCANO7
E2759 8°™ variable logique envoyée via CAN b
COM¥arDigCANOS8
E2760 9°Mevariable logique envoyée via CAN b
COM¥arDigCANO09
E2761 10" variable logique envoyée via CAN
bus COMYarDigCAN10
E2762 1" variable analogique envoyée via CA
busCOM¥arAnaCANO1
E2763 2°™ variable analogique envoyée via CA
bus COMYarAnaCANO02

Tableau 29 - Variables envoyées via CAN bus inter MASTER 2.0

Vous pouvez choisir les informations & envoyer via le CAN bus en utilisagdagtions PLC custom.
Ces équations contiennent le numéro de variable/paramétre a envoyer:

E27xx:=YYYY:

Avec E27xx étant une des variables d'envoi et YYYY étant la valeur de la variable & envoyer.
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Dans I'équation eilessous, la variable d'envoi E2752 @ilisée afin d'envoyer la valeur de la
variable E2002 aux autres moduMaSTER.O sur le CAN bus COM1:

E2752:=2002,;

Les variables d'envoi recues par les autres modUl@STER.O sont dans la table-diessous:

Variable  Description

E0536 & E054

Variables logiques 1 a 10 regues des entrées logitjad$ ¢ GEO1

E0546 a E054

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiquesl@R201GE1

E0552 & E056]

Variables logiques 1 & 10 recues des entiégguesl a 10¢ GE2

E0562 a EE3

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiqueslGR02GE?2

E0568 & E0577

Variables logiques 1 a 10 recues des entrées logitjad® ¢ GE3

E0578 & E057¢

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiqueslGR203GE3

E0584 a4 E059:

Variables logiques 1 a 10 recues des entrées logihjad® ¢ GE4

E0594 & E059¢

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiqueslGR204GE4

E0600 & E060¢

Variables logiques 1 a 10 recues des entrées logihjad® ¢ GE5S

E0610 & E061(

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiqueslGR205GES

E0616 & E062F

Variables logiques 1 a 10 recues des entrées logitjad® ¢ GE6

E0626 & E062]

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiqueslGR206GE6

E0632 & E064]

Variables logiques 1 a 10 recues des entrées logitjad® ¢ GE7

E0642 & E064:

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiquesl@R207GE7

E0648 & E0657

Variables logiques 1 a 10 recues des entrées logihjad® ¢ GE8

E0658 a E065¢

Variables analogiques 1 et 2 regues des entrées analogiqueslGER208GES

E0664 a E0673

Variables logiques 1 & 10 regues des entrées logijad® ¢ GE9

EO0674 a E0674

Variables analogiques 1 et 2 recues des entréesgitales GEO2a2 ¢ GE9

E0680 a E068¢

Variables logiques 1 a 10 regues des entrées logitjad$) ¢ GE10

E0690 a E069]

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiqueslG2IOGE10

E0696 a E0704

Variables logiques 1 a 10 regues dagées logiqued a10¢ GE11

EO0706 a E0707

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiquesl@2IGE11

EO0712 a E072]

Variables logiques 1 a 10 regues des entrées logitjad$) ¢ GE12

EQ0722 a E0723

Variables analogiques 1 et 2 resudes entrées analogiques GHR122 ¢ GE12

E0728 a E0737

Variables logiques 1 a 10 regues des entrées logitjad$) ¢ GE13

E0738 a E073¢

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiquesl@2I3GE13

EO0744 a EQ753

Variables logiques a 10 recues des entrées logiques10¢ GE14

EO0754 a E075¢

Variables analogiques 1 et 2 recues des entrées analogiqueslG2IdGE14

Tableau

30 Nariables d'envoi regcues du CAN bus inter MASTER 2.0

Dans cet exemple, deux modulRASTER.O sont reliés par le CAN bus COML1. Dans cette

configuration, unMASTER.0 MASTER.O #1) envoie les informations et l'aut®IASTER.O #2) les
recoit. Tous deux enverromleux variables d'envoi sur le CAN bus COM1, un étant I'entrée logique
J6, l'autre la valeur analogique E0033.

Chacune des deux valeurs seront utilisables par les IASTER.O. L'une sera une valeur logique
(entrée J6) l'autre sera une valeur analogqu
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Figure 39 @Raccordement de J6 afin d'envoyer des variables

Pour envoyer une valeur dMASTER.O #1 auMASTER.O #2, écrire cette équation:

BLOC

@Example to send digital and/or analogue odgsure and speed input variables to the other
MASTER.O;

E2752:=2806;
E2762:=33
BEND

L'entrée logique J6 du MASTER 2.0 numéro 1 est envoyé via le CAN bus en utilisant la 1ére variable
d'envoi logique E2752, elle sera donc stockée sur la variable EO3389TER 2.0 numéro 2.

La variable EO033 du MASTER 2.0 numéro 1 est envoyé via le CAN bus en utilisant la 1ére variable
d'envoi analogique E2762, elle sera donc stockée sur la variable E0546 du MASTER 2.0 numéro 2.

Sur MASTER 2.0 #2, ces valeurs peuveetl@s en utilisant les variables suivantes:

E0536, la valeur de I'entrée J6 du MASTER 2.0 #1 (E2806).
E0546, la valeur de I'entrée EO033 du MASTER 2.0 #1.

Les mémes équations doivent étre écrites sur le MASTER 2.0 numéro 2:

BLOC
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@ Example to send digl and / or analogue oil pressure and speed variables to other MASTER 2.0
units;

E2752:=2806;
E2762:=33
BEND

L'entrée logique J6 dMASTER.O numéro 2 est envoyé via le CAN bus en utilisant la 1ére variable
d'envoi logique E2752, elle sera donc stockdels variable E0552 dAMASTER.O numéro 1.

LavariableEO033 dUMASTER.O numéro 2 est envoyé via le CAN bus en utilisant la 1ére variable
d'envoi

SUurMASTER.O #1, ces valeurs peuvent étre lues en utilisant les variables suivantes:
E0552, la valeuradl'entrée J6 dMASTER.O #2 (E2806).
E0562, la valeur de I'entrée de vitesseMASTER.0#2(E0033).

Dans cet exemple qui utilise 3 moduMASTER.O, un signal de démarrage a distance connecté a
I'entrée logique J2E2002) d'un deMIASTER.O est envoyé aux autrdédASTER.O de la centrale.
Ainsi, un seul signal de démarrage a distance est nécessaire.

Equation écrite SUMASTER.O #1.:

@Remote start input is only connectedMASTER.O #1 and is sent to the otheniis via CAN bus
(COM1);example to send digital input to the othASTER.O units;

E2752:=2002
BEND

Equation écrite sur les autres modul®\STER.O de la centrale:
@example to receive remote start digital input fraVASTER.O #1;
E2514:=E0536

BEND

Les données transmises sont recues par la variable E0536 sur lesMM8IER.0 puis copiées sur
la variable E2514 (équationadéssus).

Important  Méme si l'inhibition CAN bus est activé entre modMIASTER.O (voir cidessous),
I'envoi de donnégest toujours actif sur le CAN bus ilWkSTER.O (COML1).
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Le CAN bus COML1 est surtout utilisé par les moddRSTER.O afin de partager des informations
relatifs a la gestion de la puissance. L'inhibition CAN bus est utifiséd'empécher uMASTER.O

de prendre en compte des informations provenant d'un ou plusieurs moddeSTER.O.
Particulierement utile lorsque des disjoncteurs sont utilisés afin de changer la configuration d'une
centrale (par exemple pour passer d'ucentrale 6 générateurs a deux centrales avec trois
générateurs).

Les variables E2691 & E2704 sont utilisées afin de déterminer les modules avec MA@TEER .0

doit communiquer.
Variable | Description |

E2691 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO1

E2692 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO02

E2693 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO03

E2694 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO4

E2695 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO05

E2696 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO06

E2697 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEOQ7

E2698 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO08

E2699 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GEO09

E2700 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GE10

E2701 Ignorer info de gestion de puissande
GE11

E2702 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GE12

E2703 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GE13

E2704 Ignorer info de gestion de puissance ¢
GE14

Tableau 31 @Variables d'inhibition CAN bus

Si une de ces vailbles est réglée sur 1, les données de gestion de puissance provend@ULER
2.0 correspondant ne seront pas prises en compte.

Note: la transmissions de données n'est pas influencée par ces variables d'inhibition, vous pouvez
toujours envoyer atecevoir des données entre modul@éASTER.O inhibés.
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Des variables spéciales peuvent servir afin d'inhiber |'utilisation des variables CAN.

ChaqueMASTER.O peut ignorer (inhiber) tous les autres, selon I'état de la vagidlhhibition CAN.

Note: OSOA yUAYTFtdzS LI & &dzNJ €1 ac¢w! b{aL{{Lhb

liéesa la centrale

La table suivante décrit ces variables.

Pour prendre effet (inhibition active), la variable doit étre sur 1.

Remarque Dans IeMASTER.O, le contrdle de I'inhibition est souvent associé avec le retour

d'informations du disjoncteur.

Variable Groupe inhibé

E2691

Variable d'inhibition du GE 1 sur CAN bus

E2692

Variable d'inhibition du GE 2 sur CAN bus

E2693

Vaiable d'inhibition du GE 3 sur CAN bus

E2694

Variable d'inhibition du GE 4 sur CAN bus

E2695

Variable d'inhibition du GE 5 sur CAN bus

E2696

Variable d'inhibition du GE 6 sur CAN bus

E2697

Variable d'inhibition du GE 7 sur CAN bus

E2698

Variable d'ifibition du GE 8 sur CAN bus

E2699

Variable d'inhibition du GE 9 sur CAN bus

E2700

Variable d'inhibition du GE 10 sur CAN busg

E2701

Variable d'inhibition du GE 11 sur CAN bus

E2702

Variable d'inhibition du GE 12 sur CAN bus

E2703

Variable d'inhibitiordu GE 13 sur CAN bus

E2704

Variable d'inhibition du GE 14 sur CAN busg

E2705

Variable d'inhibition du GE 15 sur CAN bus

E2706

Variable d'inhibition du GE 16 sur CAN busg

Tableau

32  @Paramétres d'inhibition CAN bus
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Le port de communication COM2 est un port CAN standard

Les modules d'extension industriels CANopen peuvent étre utilisés afin d'augmenter le nombre
d'entrées et sorties logiques/analogiques MMASTER.O. Ce matériel CAN butilise le protocole et
support CANopen afin de transmettre des données entre nodes.

Modules
d’extensions
d’Entrée/Sortie

Coupleur

Figure 40 - Modules d'extension d'entrées/sorties CANopen

Le taux de rafraichissement de ces entrées/sorties CANopere d€1ains.

Le cablage du CAN bus sur COM2 doit étre comme décrit dans le chapitre 13.1, "Regles CAN bus ".
Reportezvous aussi au manuel d'utilisateur du module d'extension CANopen pour le cablage
approprié c6té module CANopen.

Lesmodule d'extension peuaussi étre relié aMASTER.O avec le protocole CANOPEN® et un
connecteur DB9.

Pour les branchements voirdessous.

7-CANH |

A40W6

.
[ATHHT] ll|l|

GENSYS Shield - Drain

CAN2 (COM2)

040 DODO

120 Ohms

= L |

s

A m.ii'll :

D 2-CANL |

wago  °-GND__Ly

Figure 41 @Branchement d'un coupleur CANopen

CAN L doit étre connecté au pin 2 du DB9.

CAN H doit étre coratté au pin 7 du DBO9.

CAN GND doit étre connecté au pin 5 du DB9.

Drain doit étre connecté au blindage du DB9.

MASTER.O peut étre connecté a 3 coupleurs maximum.
Chaque coupleur peut avoir jusqu'a 32 bornes d'entrée/sortie.

Une résistance de terminaisdr20Q doit étre connectée a chaque extrémité du cable entre CANH et
CANL. Cette résistance est intégreeMISTER.O et peut étre activée par un switch sur l'arriere du
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arriere. Retirez le cache afin d'actionner le switch. Avec le switch vers ON, la résistance est active sur
le bus.

Contactez votre distributeur afin d'avoir une liste des modules d'extension conseillés et/ou
compatibles.

La ommunication CANopen utilise des messages CANopen configurables dans le menu
dConfigurationétenduex / ! b 2 MASTER peut gérer jusqu'a 13 messages entrants et 19
messages sortants.

Trois paramétres doivent étre configurés pour chaque message:

-Le numéo d'ID du module d'extension CANopen (la plupart des modules utilisent des micro
interrupteurs pour configurer ID).

-Le type de donnée contenu dans le message (analogique ou logique).

-Le nombre de canaux d'entrée/sortie contenus dans le message

Note: Un message CANopen peut gérer au maximum 4 valeurs analogiques ou 64 valeurs logiques.

Le nombre total d'entrées/sorties CANopen disponibles est:
-44 entrées analogiques.

-128entrées logiques.

-32 sorties analogiques.

-64 sorties logiques.

Afin d'asurer une bonne communication entMASTER.O et les modules d'extension CANopen,
appliquer les régles suivantes:

Pour un module CANopen donné, toujours grouper la quantité maximale de données du méme type
dans un seul message. Par exemple, mieux vamessage avec 50 entrées logiques que 2
messages avec 25 entrées logiques chacun.

Toujours grouper les messages vers/depuis un module CANopen. Par exemple, n'utilisez pas les
messages sortants 1 et 3 avec le module CANopen 1, et message 2 avec le mdtlide2les
messages 1 et 2 avec le module 1, et message 3 avec le module 2.
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Les entrées et sorties CANopen sont accessibles par les vaNahEEER.O cidessous:

Variable MASTER 2.0 Description

E0157 a4 E0284 Entrées logiques CANopen
1a128

E®85 a E0328 Entrées analogiques CANope
l1a44

E2368 a E2431 Sorties logiques CANopen
1a64

E2432 a E2439 Sorties analogiques CANope

1a8

E2682 a E2689 Sorties analogiques CANope
9a16

E2708 a E2723 Sorties analogiques CANope
17a 32

Table au 33 @Variables d'entrée/sortie CANopen

La variable plus petite est associée au numéro de message plus petit. L'exemple suivant vous aidera a
comprendre la relation entre les variables CANopeWABSTER.O et les entrées/soris physiques
CANopen.

Exemple de mapping CANopen:

Dans cet exemple, 3 modules CANopen sont connectés au CAN bus COIM3TER.0. Chaque
module propose des types d'entrée différents

Note: Lorsque vous programmez des entrées/sorties, programmez d'asoEl$ analogiques,
puis les logiques

Note: Toujours grouper les messages par coupleur.
Par exemple, n'utilisez pas le message 1 pour le coupleur 8, message 2 pour le coupleur 7 et message
3 pour le coupleur.8Jtilisez message 1 pour le coupleur 7 et messages 2 et 3 pour le coupleur 8.

Vous pouvez voir les entrées/sorties déportées avec I'écran "information" (appuyez sur la fajiche
-Entrées logiques de 0157 a 0284

- Entrées analogiques de 0285 a 0328

- Sorties logiques de 2368 a 2431

- Entrées analogiques de 2432 a 2439
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Afin d'associer la bonne variable a une entrée/sortie, suivez cette regle: le numéro de variable
inférieur est associé au numéro de message inférieurl'enérée/sortie la plus proche du coupleur.

Module E/S physiques disponibles dans la Messages réglés dans le  Variable
CANopen configuration du module menu entrées CANopen du associée
MASTER 2.0
Id Coupleur 1 Premier module: Msg 1. 0285
H SYGNBSa Mmyilyfl @ ID=1;type=Analog; 0286
Second module: nb of inputs = 4 0287
2 entrées analogiques PT100 0288
Troisieme module: Msg 2: 0157
2 entrées logiques ID =1 ; type = Digital ; 0158
nb of inputs = 2
Id Coupleur 2 Premer module: Msg 4. 0291
2 entrées analogiques thermocoupl ID =2 ; type = Analog ; 0292
nb of inputs = 2
Second module: Msg 5: 0159
4 entrées logigues ID = 2 ; type = Digital ; 0160
nb of inputs = 4 0161
0162
Id Coupleur 3| 1 module ave entrées analogiques Msg 3: 0289
ID =3 ; type = Analog ; 0290
nb of inputs = 2

Tableau 34 @Exemple de configuration CANopen

Cette connexion eslécrite dans un chapitre plus haut. C'est un port de communication USB
standard qui peut servir a:

-Programmation de la mémoire Flash IASTER.O
- Calibration pendant la fabrication
-Contréle de la qualité pendant la fabrication

-Mise a jour sur sitelu Firmware (avec utilitaire spécial).

Voir le chapitre Navigation a distance via un PC (connexion Ethernet)

Ethernet est utilisé afin de connect®tASTER.O avec Internet et les applications sur PC. Les
protocoles acceptés incluent THPet MODBUS TCP. Veuillez consulter CRE Technology pour
connaitre leur disponibilité.

Le matériel d'interface Ethernet est conforme a la définition contenue dans IEEE802.3 et son
utilisation est prévue avec les cables suivants:

Connexion au HUB: cableoit CAT5 (1:1).
Connexion au PC: cable croisé CATS5.
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Les branchements du connecteur Ethernet ainsi que les couleurs standards des fils internes au céble
sont donnés dans la table-dessous:

Tableau 35 - Connexion ETHERNET

Appellation Standard EIA/TIAT 568 A  Standard EIA/TIA568 B
Transmission de 1 Tx+ blanc/vert blanc /orange
données positif
Transmission de 2 Tx vert orange
données négatif
Réception de 3 Rx+ blanc /orange blanc/vert
données positif

4

5
Réception de 6 Rx orange vert
données négatif

Z

8
Protection SHIELD

Toutes les variables internes MASTER.O (Mesures, paramétres2sNII A Sa t [/ X0 LIS dzd¢
surveillés a distance via un bus de communication RS486 en utilisant un protocole MODBUS RTU,
MASTER.O étant un esclave MODBUS. Vous pouvez aussi entrer des paramétres MASTIER

2.0. Toutes les valeurs logiques et analagi&des entrées/sorties, et tous les autres parametres qui
apparaissent dans les menus BMASTER.O peuvent étre obtenus via le port série RS485, DB9 male
COMA4. Si permis, les variables (2xxx) et les paramétres (1xxx) peuvent étre écrits via MODBUS.

AVERTISSEMENT:

Soyez prudent en modifiant un parameétre lorsque le moteur fonctionne, car des
comportements inattendus pourraient endommager votre générateur. Il est consq
de changer les paramétres avec le générateur a l'arrét.

Note: les paramétresl'usine sont pour la plupart en LECTURE SEULE. L'acces en écriture se fait sur
une base "par parametre" en utilisant un fichier texte de configuration envoyé duMESALER.O.
Reportezvous au chapitrd5 pour plus d'informations sur l'attribut Lecture/Ecriture.

Les fonctions prises en compte par MODBUS:
-03 Lecture de requéte registre.

-04 Lecture d'entrées registre.

-06 Préréglage registre simple.

-16 Préréglage registres multiples.
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Note: les adressedes registres MODBUS ont un offset de +1 comparés aux numéros des variables.
Ainsi, vous devrez utiliser I'adresse 1 (un) dans une demande MODBUS pour la valeur de la variable
EO000 dUMASTER.O.

[ S& LI NI YSGNB& ahs5. ! { asmelDomBydess fotsiserRE y 8 Gt §2 W8y dz
pourrez régler:

-L'adresse esclave MODBUS E1634 (une adresse valide sera comprise entre 1 et 247).
-La vitesse de communication (4800, 9600, 19200 bauds).

Note: leMASTER.O n'accepte pas les demandes générales (desdlemandes avec l'adresse
réglée sur zéro).

Les autres parametres des ports série:
-8 bits data

-Sans bit de parité

-1 bit de stop

Pin out du COMS5:

Pin | Description
5 signal B
6 signal A
3,4,9 Masse
1, 2, 7,8 | Non connecté

Tableau 36 - Pinout du COM5

Le cablage du port série peut se faire avec deux cables (plus GROUND et SHIELD) en mode point a
point (1 maitre et 1 esclave) ou en mode multi point (1 maitre et plusieurs esclaves).

La figure suivante indique le cabtagntreMASTER.O et un modem RS485.

T cadows

| e
| | | |
ol el el el

IMerGENSYS 20 GENsYs1 [ Gensvs2 Gensyss @] GENSYS4
R can1 (com) B CAN1 (COM1) CAN1 (COM4) § CAN1 (cOma)

: AdOW4

4 | , | 1 ‘ =
S R - )

oder 5 “‘_'

Figure 42 - MASTER 2.0 e MASTER 2.0 e MASTER 2.0 e B7F %JLA?RP&
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MODBUS RTU est compatible aWe&STER.O lorsque compris dans les limites suivantes:
Vitesse de communication: 4800, 9600 8200 (préréglage: 4800).

Bits par caractére: 8

Bits de parité: 0

Bits de stop: 1

Adresse RTU: 1 a 254 (les adresses 0 et 255 sont réservées). Ceci peut étre modifié avec la variable
1634, seulement accessible dans le menu "Modification by variable nb".

Fanctions acceptées:

04 Lecture analogique
03 Lecture de registre

16 Préréglage de registres multiples

L'adresse RTU des variables est leur nombre plus 1, converti en hexadécimale. Par exemple, la
variable 2000 (Mains break in) a comme adresse RTU Ige@81h (2001). Voir le fichier
Z090030.xIs afin de déterminer le numéro de variable.

Exemple:  Voici deux trames MODBUS RTU (demande d'un module déporté et répdma8TER
2.0). Dans ce cas l'adresse esclavé/ASTER.O est 5, et la demandesela lecture des variables
EO0000, EO001 et EO002. Le résultat est une demande de fonction 04 qui commence a l'adresse 1
(variable EOQO) et se termine a l'adresse 3 (variable E0002).

Demande MODBUS:

Champs Valeur (hex)

Slave address05

Function 04

MSBstart address 00

LSB start address 01

MSB number of registe0
LSB number of register®3
CRC16 --

MASTER.O answeResponse:
Fielavalue (hex)

Slave addres05

Function 04

Number of bytes 06 (3 registers * 2 bytes per register)
1st byte (MSBf 1st reg.xx

2nd byte (LSB of 1st reg»

3rd byte (MSB of 2nd reg.) xx
4th byte (LSB of 2nd regy

5th byte (MSB of 3rd reg.) xx
6th byte (LSB of 3rd regcx
CRC16 --
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LeMASTER ®n RA &L aS RQSDy St $ SIS ENMINR FISANKSIIS RQIF NOKA @
réguliére sur une carte mémoire FLASH.

Figure 43  @Port mémoire Carte SD

Les cartes utilisées doivent étre formatées au format FAT16 et ne peuvent pas dépasser la taille de
2Go. Les cartes haute capacité SDHC et formatées en FAT32 ne sont pas supportées.
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Formater SD_STORE (E:) 21x| Formater SD_STORE (E:) 2 x|
Capacité : Capacité :
f1,28 Go ‘ =l 1,28 Go =l

Systéme de fichiers :

Systeme de Fichiers :

Eiar FaTa2 ,
Taille d'unité d = Taille d'uriité Fon

|Taille d'allocation p/ar défaut L‘ |Taille d'allocation par défaut LI
Mom de volume : Mom de volume :

| 5D_STORE | sp_sTORE

Options de formatage Options de formatage

I~ Formatage rapide ™ Formatage rapide

I™ | &ctiver |a COMPression [" | activerla COMPression

[" | Gréer une disquette de démarrage M5-DOS [" | Gréer une disquette de démarrage M5-DOS

| Démarrer I Fermer Dématrer I Fermer

Figure 44 @Cartes FAT13 et SDHC

Archivagesur Carte SD

La carte SD utilisée doit contenir un fichier appelé logger€@SY{Commaseparated valuésest un
format informatiqueouvertreprésentant des données tabulairesus forme devaleurs séparées par
desvirgules(format anglai¥ ou des points/irgules(format francai$).

Ce fichier peut étre cééavec Microsoft Excel ou bi@vec un éditeur de textéblocnotes) : lancer le
bloc-notes, écrire lmuméro desvariablesque vous voulez enregistrer (25 maximum) sous la forme
Exxxx Séparer les numéros de variable par des virgetiemmmer le fichier logger.csv

E4 Microsoft Excel - logger.csv

Fichier  Edition  Affichage  Imsertion  Formak  Qukls  Données  Fenétre ¢

NEHAE GRY 2R v-o- &z -8

aril -0 - 67 S EEEETE %m S
B14 - b3

A B C

E2071; E2055, E2056, E0041

1M e L B —

Master 2.0_Documentation technique_fr.doagel111/152


http://fr.wikipedia.org/wiki/Format_informatique
http://fr.wikipedia.org/wiki/Format_ouvert
http://fr.wikipedia.org/wiki/Virgule

Figure 45 @A rchivage sur carte SD

La variable E4041 permet de sélectionngpdaiodeR Q S y NB 3 Jerd sedodia’ Begiie la carte
SDestinsérée dans le lecteur AMASTER.O, I'enregistrement commence toutes 181041
secondes

Chaque E4041 secondésutes lesvariables inscrites a la premiére ligne du fichier logge{2sv
maximum)seront sauvegardées dans ce méme fichier.

Afin de ne pas corrompre les données enregistrées, il est important de retirer la carte lorddg® la
en haut a droite de lface avant eséteinte (LEDGENSYZ&O0 illustrée cidessous).

t 2dzNJ gAadz t AASNI £ QF NOKAGI IS Af  FI dzi

Ouvrir le fichier logger.csv avec le logiciel Exchqud A 3y S RQSYNBIA&AUGNBYSyY
(date

et heure).
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